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DESCARGO DE RESPONSABILIDAD

Prowinch® LLC declara que ha puesto a disposicion del Cliente todas y cada una de las advertencias de seguridad relativas al producto adquirido y que, en razén de ello, no asume
responsabilidad alguna por los eventuales dafnos o perjuicios que pudiera sufrir el cliente o terceros a causa o como consecuencia directa o indirecta del incumplimiento u omisién a alguna
de las instrucciones o advertencias de seguridad que constan en el Manual de Usuario y Advertencias de Seguridad correspondiente a la unidad adquirida.

En este sentido, Prowinch® LLC, no responderd por accidentes y/o dafios a las personas y/o a la propiedad, que resultasen a consecuencia de la negligente utilizacién del producto.

En ninguin caso Prowinch® LLC, asume ninguna responsabilidad derivada del uso de estas recomendaciones voluntarias, y no ofrece ninguna garantia en relacion a ellas. Estas recomendaciones
no tienen prioridad sobre las normas vigentes de seguridad de la planta.

Para efectos de hacer valer la Garantia del producto adquirido, Prowinch® LLC, sélo respondera por eventuales desperfectos cuando sea posible acreditar que el usuario del mismo ha seguido
todas y cada una de las advertencias que constan en el Manual de Usuario y Advertencias de Seguridad.

1. Es responsabilidad exclusiva del Cliente/usuario verificar que los equipos, productos y accesorios adquiridos cumplan con las caracteristicas, capacidades, elementos, componentes,
accesorios y demas condiciones para el uso que el Cliente/usuario pretende darle.

2. Es ademas responsabilidad exclusiva del Cliente/usuario asegurar que los equipos y productos adquiridos sean operados y mantenidos en condiciones de seguridad y por parte de personal
debidamente capacitado en el uso de los mismos, implementando ademas todas las medidas de seguridad que fueran necesarias para prevenir accidentes o dafios a personas o bienes y
observando las indicaciones y advertencias de los manuales de uso correspondientes.

3. Eleventual apoyo en la seleccién de los equipos, de las capacidades y caracteristicas requeridas por los clientes que brinda Prowinch es entregado de forma gratuita y proporcionado en base
a la informacién de uso y requerimientos indicados por el Cliente mismo, informacién que Prowinch no puede ni le corresponde verificar. De esta forma es de todos modos responsabilidad
unica y exclusiva del Cliente -o de quien hara uso de los equipos y productos adquiridos- asegurar que los mismos cumplan con las capacidades, caracteristicas, mantenciones al dia y todo lo
necesario para una operacion correcta y segura en relacién al uso que pretende darle.

4. Para Izaje de personal Prowinch recomienda el uso de winches con 4 frenos. El uso de winches de 3 o menos frenos o caracteristicas de seguridad inferiores a las maximas disponibles, para
1zaje de Personal, es de exclusiva responsabilidad del cliente.

5. Con el propésito de garantizar la seguridad de los usuarios de los equipos, en especial los de Izaje de Personal, es necesario realizar las inspecciones y mantenimientos de los equipos segun
la frecuencia recomendada en relacién a su ciclo de trabajo, tal como esta descrito por las normas ASME B30. Es obligatorio mantener registro y evidenciar los Informes escritos y fotograficos
de: Mantenimiento, Puesta en Marcha, Pruebas de Carga, Capacitaciones, Certificaciones, Inspecciones e Informes de fallas y accidentes.

6.Los informes antes mencionados deberan ser enviados mediante correo electrénico a registros@prowinch.com dentro de los primeros 7 dias corridos que dicho evento haya ocurrido.

7. El cumplimiento de la realizaciéon oportuna de las actividades obligatorias descritas en los puntos 6 y 7, mas todas las actividades mencionadas en las correspondientes normas aplicadas,
son de exclusiva responsabilidad del usuario. El no cumplimiento de lo anterior, desliga a Prowinch de cualquier tipo de Responsabilidad y Garantia hacia el equipo, cliente, personal y/o
usuario o cualquier otra responsabilidad que pudiese atribuirsele a Prowinch.

La informacién contenida en este manual puede contener errores técnicos o inexactitudes, Prowinch® LLC, no se hace responsable por errores digitacion, omisién o informacion errada.

Este manual estd sujeto a cambios sin previo aviso. Descargue la ultima version disponible en www.prowinch.com
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1. MODELOS
Winche Eléctrico 220V/240V/380V/480V

PWK380 PWK500

PWK1250

PWG600

PWG1750

PWG7700 PWK21000 PWK21000XL




Aplicaciones del

Winche

El Winche Prowinch® de las series PWGy PWK es un producto que
adopta una avanzada tecnologia. Tiene como caracteristicas un
sistema de instalacion simplificada y su uso es confiable.

Este producto es apto para ser usado en maquinarias de pequeia
y mediana escala, en bodegas, en obras de construccion; es la
herramienta ideal para el movimiento de carga.

Aplicaciones del Winche Eléctrico PWG y PWK:

a) Mineras: Izaje, Cintas transportadoras, Mantenimiento, Izaje
Plataformas de carga, Contrapesos, sondajes.

b) Construcciéon, Centrales de paso, Centrales hidroeléctricas,
Izaje carga, Torres, Equipos, Maquinaria.

2. PRECAUCIONES GENERALES DE SEGURIDAD

El Winche Prowinch® esta disefiado para brindar un servicio
seguro y fiable si esta operado de acuerdo a las instrucciones.
Respete las precauciones para la sequridad personal y la
seguridad de otras personas. La operacién indebida del equipo
puede causar heridas y dafo al equipo.

Uso Obligatorio de:

@00

Gracias por adquirir un Winche Prowinch®. Este manual describe la
operacién y el mantenimiento del Winche. Toda la informacién en
esta publicacion esta basada en la informacion de produccién mas
nueva que esta disponible al momento de imprimir.

) Industria, Edificios, Materiales, Equipos y carga en general.

d) Pesqueras, Caletas, Barcazas, Arrastre de embarcaciones,
Lanchas, etc.

e) PWG450i y PWG600 uso en plumas, Izaje de ventanales y carga
sobre medida para edificios.

f) Multiple usos similares a los anteriores.

Es importante que lea cuidadosamente este manual antes
de utilizar su unidad y guarde las instrucciones para futuras
consultas. Si tiene cualquier duda al respecto no dude en
contactarse con nosotros en www.prowinch.com

Su Winche puede generar mucha fuerza y si se usa de forma
insegura o incorrecta puede hacer dafo, puede causar heridas o
muerte. En este manual se encuentran los siguientes simbolos
para precaucion, avisos y peligro. Haga caso a las notas que siguen
los simbolos que estan escritos para su seguridad. La operacion
segura de este dispositivo depende de Usted, el operador.




Precauciones Generales

de Seguridad

£\ ATENCION: Este simbolo indica que hay una
/ l \ situacion peligrosa que si no se evita puede
/,;_. 'i‘-.l causar heridas menores o moderadas. Esta
nota también es usada para avisar sobre

practicas inseguras.

PELIGRO: Este simbolo indica una situacion
peligrosa que si no se evita, puede causar
heridas graves o muerte.

PELIGRO
r o
Tanto los usuarios como todas las personaﬁﬂcuentren al alcance del cable de acero o de la

proyeccion de su carga, estaran en todo mom ligados a utilizar los elementos de seguridad
exigidos para la operacion de esta unidad, a Mantes, casco de trabajo, zapatos de seguridad
y proteccion de policarbonato para la vista.

iiIADVERTENCIAN

Verificar torgue apriete hases

Periodicamente @120 Ib

Use Trabapernos Rojo
www.prowinch.com EroMFINEE Figura 02
Figura 03

I I | A PREC A“c"’]“ ESTE WINCHE DEBE SER MONTADO CON LA SALIDA DEL CABLE POR DEBAJO DEL TAMBOR.

n E A'I' n nl) AM I E“Tn 1] UN INAPROPIADO MONTAJE PODRIA DANAR EL WINCHE Y ANULAR SU GARANTIA.

| A CAUTION THIS WINCH MUST BE MOUNTED WITH THE ROPE IN THE UNDER WOUND DIRECTION
S IMPROPER MOUNTING COULD DAMAGE YOUR WINCHE AND VOID YOUR WARRANTY.
www.prowinch.com TR M ea i

POR DEBAJO DEL TAMBOR

POR ARRIBA DEL TAMBOR

Figura 01

5 [Pram s




Precauciones Generales

de Seqguridad

2.1. Precauciones generales:

La salida del cable debe ser por la parte inferior (ver fig.03), de
lo contrario el equipo puede sufrir dafos debido a fuerzas de
torque respecto de su base de apoyo.

- Asegurese que el Winche cumple con las condiciones de uso.

- Mantenga el Winche en buenas condiciones y asegurese que
el cable de acero no sobresalga del tambor al enrollar.

- No use poleas ni accesorios que no estén aprobados para
este Winche.

- No use cable con defectos, desgastado o con hebras rotas.

- Para reducir el riesgo de descarga eléctrica, asegurese que el

Winche esta eléctricamente conectado a tierra, por personal
calificado.

- Asegurese que el Winche funciona adecuadamente en vacio,
sin carga, antes de cargarlo.

- Enrolle de forma ordenada y uniforme el cable de acero en
el tambor. Si el cable de acero se monta uno sobre el otro de
forma cruzada es necesario que lo enrolle de nuevo.

- Desconecte el equipo de la alimentacion eléctrica cuando no
se use para evitar accionamientos involuntarios.

2.2, Use ropay proteccion adecuada:
- No use ropas sueltas ni joyas. Se pueden enganchar en las
partes que se mueven.

- Use guantes de cuero cuando toque el cable del Winche. No
toque el cable con las manos desnudas ya que cables rotos
pueden causar heridas.

- Debe usar zapatos de seguridad antideslizantes y casco de
seguridad.

- Use algun tipo de protecciéon para contener pelo largo.

- Siempre use gafas protectoras. Use algo para proteger toda
la cara si esta sacando astillas de madera o de metal. Use una
mascarilla de respiraciéon para el polvo cuando hay metal,
madera y polvo de quimicos.

2.3. Mantenga una distancia segura:

- Asegurese que todas las personas estén lejos del cable del
Winche y la carga, cuando el Winche estd en operacion. Es
recomendable que esa distancia sea 1,5 veces la longitud
del cable. Si el cable se suelta o se rompe por la carga, puede
azotar y causar dafo personal grave o muerte.

- No pase por encima del cable.

- Es necesario asegurar que todos los visitantes y espectadores
se queden lejos del 4rea de trabajo.

- Mantenga equilibrio todo el tiempo.

2.4. No abuse del cable eléctrico:

- Nunca levante el Winche por el cable eléctrico ni tire para
desconectarlo.

- Aleje el cable del calor, aceite y bordes afilados.

- Nunca saque todo el cable, mantenga al menos 5 vueltas en
el tambor.

2.5. No haga que el Winche trabaje demasiado:
- Si el motor se pone muy caliente, deténgalo y deje que se
enfrie por algunos minutos.

- Si el Winche se detiene en la operacién, detenga la operacién 'y
revise la carga y el carro.

- No exceda la capacidad maxima mostrada en la tabla (tabla
pagina 17). Las cargas no deben exceder esas medidas.

2.6. Revise las partes danadas:

- Antes de usar, es necesario revisar el Winche completamente.
Es necesario que un centro de servicio autorizado repare o
sustituya cualquier parte que esta dafhada.




Precauciones de la

Operacién del Winche

2.7. Repare el Winche:

-Para reparar use soélo repuestos originales Prowinch®, en caso
contrario puede poner el usuario en peligro. El uso de cualquier
otro repuesto hara que la garantia caduque y quede sin efecto.
Sélo use accesorios fabricados para este Winche.

2.8. Enrollar el cable:

-Debe llevar guantes de cuero para enrollar el cable. Para enrollar
correctamente es necesario mantener una carga pequefa en el
cable. Mientras el operador enrolla el cable otra persona debe
guiarlo en su correcta ubicacién. Empiece lo més lejos y lo mas
al centro que pueda. Camine con la carga en el cable mientras
el Winche enrolla.

- No permita que el cable se caiga y no se acerque al Winche.

3. PRECAUCIONES DE LA OPERACION DEL WINCHE

Prowinch LLC no tiene control directo sobre el uso del Win-
che y su operacion. De conformidad con la buena practica
de seguridad es responsabilidad del propietario, el usuario y
el personal operativo seguir estas normas. La Norma ASME

La operacion incorrecta del sistem

- Apague el Winche y repita el proceso hasta que sélo quede 1
metro de cable.

- Desconecte el control remoto y/o corte el suministro eléctrico.

- Es necesario que el final del cable quede enrollado por lo
menos 5 vueltas en el tambor para soportar la carga.

- Cuando se utilicen cables IWRC de alambres de acero, use
guantes para eliminar la posibilidad de cortes causados
por hebras rotas. Inspeccione el cable y el equipamiento
frecuentemente. El cable debera ser reemplazado
inmediatamente si hay signos de desgaste, torceduras,
oxidacion, hebras rotas o cualquier otra sefial de deterioro.

Prowinch LLC y sus distribuidores capacitan y otorgan
Certificados de Capacitacién en el USO y MANTENIMIENTO de
toda la linea de productos.

B30.7-2011 se ha utilizado como una guia en la preparacion
de esta lista de lo que Se Debe y lo que No Se Debe Hacer.
Todo operario debe estar debidamente capacitado y acreditado
para el uso de este equipo.

rear una situacion potencialmente

peligrosa que, si no se evita, podria causar Im o lesiones graves. Para evitar una situacion
potencialmente peligrosa, el operador:




Precauciones de la

Operacion del Winche

1. No operard el winche hasta que haya leido y entendido
completamente estas normas y el manual del equipo
entregado por Prowinch, incluidas las instrucciones vy
manuales de mantenimiento.

2. No operard un winche dafado, que funcione de forma
incorrecta o intermitente.

3. No operard un equipo que ha sido modificado sin la
probacion del fabricante.

4. No alzara mas de la carga nominal descrita para el equipo.

5. No podra utilizar montacargas o grtia dainadas que no estén
funcionando correctamente.

6.No podra utilizar el winche con dafios en el cable: torceduras,
dobladuras, oxidacion, hebras rotas o desgastadas.

7. No usard ningun tipo de extensién o modificaciéon al winche.
8. No liberara la carga mientras el sistema esté con peso.

9. No podra utilizar el winche para levantar personas a
excepcién de aquellos equipos que cumplan con la norma
ASME B30.7-2011 en instalaciones que cumplan con la norma
ASME B30.23-2005 o que estén aprobados por SERNAGEOMIN.
La responsabilidad de estas maniobras y el cumplimiento de
estas normas son de las empresas y personas que las realizan.

10. No alzard cargas sobre las personas y se asegurard que
todo el personal permanezca distante de la carga soportada.

11. No tratara de alargar o reparar el cable.

12. Protegera el cable de carga de salpicaduras de soldadura
u otros contaminantes dafinos.

13. No debe operar el winche si hay cualquier objeto o
elemento que roce o desvie inadecuadamente el cable.

14. No aplicara la carga a la punta del gancho o al cerrojo del
gancho.

15. No usard el equipo con un accesorio, polea, eslinga,
grillete o elemento adicional que no se encuentre en optimas
condiciones y cumpla con las especificaciones de carga
requeridas para la maniobra.

16. No debe operar mas alla de los limites de recorrido.

17. No podra abandonar la carga siendo esta soportada por el
winche sin que se adopten precauciones concretas.

18. No permitira el uso del cable o gancho como una tierra
eléctrica y/o soldadura.

19. No permitird que el cable o gancho sean tocados por un
electrodo de soldadura en vivo.

20. No debera retirar u ocultar estas advertencias.

21. No deberd operar un winche que no haya sido
instalado y anclado cumpliendo con los calculos y normas
correspondientes.

22. No alzarad cargas que no estan en equilibrio y que la
accién de contencion no es segura, manteniendo la holgura
correspondiente.

23. No deberad operar un winche a menos que todas las
personas presentes estén distantes de la carga, el cable y su
proyeccion.

24. Informara sobre un mal funcionamiento o actuaciones de
elevacion inusual.

25. No deberd operar un winche en el que las placas de
seguridad o adhesivos no se encuentran o son ilegibles.

26. No operara el equipo sin los elementos de seguridad:
Zapatos de Seguridad, Guantes adecuados, Casco de
Seguridad, Protecciéon de policarbonato para la vista y
cualquier otro elemento adicional requerido en la obra.

27. Desconectard el winche del suministro eléctrico si el
equipo es desatendido.

28. La Conexion eléctrica debe contar con un automatico 6
guarda motor que permita desenergizar el equipo. Este debe
estar al alcance del operario.

29. No operar el winche sin las protecciones de motor y partes
moviles.




Precauciones de la
Operacién del Winche

PRECAUCION

Una operacion incorrecta del sistema puede crear una situacion potencialmente peligrosa

que, si no se evita, podria resultar en lesione

ores o moderadas. Para evitar una situacion

potencialmente'msa, el operador.
e

1. Deberd mantener el equilibrio sobre una base firme y
asegurarse de estar en una posicién segura.

2, Debera verificar el funcionamiento del freno, tensionando
el winche antes de cada operacién de levantamiento.

3. Debera utilizar cerrojos de los ganchos. Los seguros son para
retener eslingas, cadenas, etc. bajo condiciones de holgura.

4, Deberd asegurarse de que los cerrojos de los ganchos estén
cerrados y que no se encuentren soportando ninguna parte
de la carga.

5.Hara que la carga esté libre para moverse y sin obstrucciones.
6. Deberd evitar balanceo de la carga o el gancho.

7. Inspeccionard regularmente el equipo, reemplazara
las partes dafadas o desgastadas, y mantendra registros
apropiados de mantenimiento.

PELIGRO

Asegurese de desconectar'el suministro eléctrico una

vez terminada la operacion. Nunca dejar el equipo
alimentado sin supervision del operador.

8. Solo utilizara piezas recomendadas por el fabricante cuando
se repare la unidad.

9. Debera usar solo cables en buen estado y recomendaciones
del fabricante.

10. No podra llegar al limite del cable del Winche siempre
dejard 5 vueltas de cable dentro del tambor.

11. No permitira que su atencidn se desvie de la operacion del
equipo.

12. No permitird que el equipo sea sujeto al contacto violento
con otros equipos, estructuras u objetos mediante el uso
indebido.

13. No ajustard o reparard el Winche a menos que esté
calificado para efectuar esos ajustes o reparaciones.

PELIGRO
El uso de estas unidades es' exclusivamente estacionario,
cualquier fuerza exteMuede sobrepasar las
capacidades indicadas y producir danos en el equipo.




Precauciones de Manejo

4. PRECAUCIONES DE MANEJO

/
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1. No lo sobrecargue. Asegurese que co- 2. Revise la calidad de las conexiones 3. Examine periédicamente la totalidad y
noce su propia habilidad de levantary la  eléctricas. El voltaje puede tener bajas el estado del cable de acero. En caso de
capacidad maxima de su Winche. considerables si no se cumple con una  detectar dafios, remplacelo.

buena conexién.

444

-
%

4. No transporte a personas, si el equipo, 5. No se pare bajo la carga. Si la carga se 6. Evite el uso del Winche enla IIuV|a. No
su accesorios e instalacion no cumplen  cayera podria aplastarlo. moje el interruptor ni el motor.
con las normas exigidas para tal efecto.

iy, &

7. Realice revisiones de mantenimiento 8. Verifique la instalacion del equipo. 9. Un objeto pesado no deberia ser

de forma periddica. sostenido en el aire por un tiempo largo,
ya que puede causar deformacion y es
un accidente en potencia.




Precauciones del

Medio Ambiente

5. PRECAUCIONES DEL MEDIO AMBIENTE

Las siguientes condiciones del medio ambienteecausar fallas en el funcionamiento del Winche.

N | | N~
Cuando se utiliza al aire libre, se requiere de un refugio para CQD
proteger de las condiciones ambientales adversas. V N
Temperaturas bajo de -10°C y arriba de 40°C y/o humedad relati- U

vade 85% puede producir fallas en el equipo.

Estar cerca de quimicos, gas corrosivo y/o explosivos puede cau-
sar explosidn. Exposicion al acido y/o a la sal puede causar mal
funcionamiento.

Exposicion a la lluvia y/o a la nieve puede hacer que el
Polipasto se oxide.

Exposicién a la arena puede causar un mal funcionamiento.

Advertencias:

A A A




Caracteristicas

Estructurales

6. CARACTERISTICAS ESTRUCTURALES

Este producto funciona con motor monofasico o trifasico con transmision planetaria NGW, usando un gancho y cable de acero.
El freno es de discos con desbloqueo electromagnético.

Botonera de control : Pulsadores tipo “Hombre muerto”.
Motor: Adopta un motor monofasico o trifasico, aislado, con gran energia de partida y poca inercia.

Estructura de la transmisién: Adopta engranaje en modo planetario NGW para la reduccion. Adopta aceros avanzados que
tienen un tratamiento térmico, con una gran vida util.

Aplicacion electromagnética del freno: Adopta el dispositivo electromagnético de freno. En caso de perder la energia eléctri-
ca, se frena mecanicamente de manera automatica, nunca retrocede, es seguro y confiable.

El cable de acero y el tambor: El cable de acero esta instalado sobre el Tambor. Fijado con perno de seguridad puede garantizar
la prevencion de que el cable de acero se suelte; se puede cambiar facilmente el cable de acero o ajustar la direccion de éste7

6.1 Sistema DE ANCLAJE DE CABLE AL TAMBOR

Sistema 1 Sistema 2 Sistema 3 Sistema 4




6.2 Tipo de Arrollamiento del Cable a Utilizar

Al sostener lamano derecha o la izquierda con el dedo indice extendido con la palma hacia arriba o hacia abajo, se puede determinar

facilmente el correcto arrollamiento del cable.
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7. INSTRUCCIONES DE INSTALACION

a. Instalacion y prueba de funcionamiento

En el lugar de trabajo, instale la maquina y fijela segiin normas
de célculo.

Pruebe que la instalacién eléctrica cumpla con los
requerimientos de la unidad a instalar. Si el voltaje de trabajo
probado en el sitio no cumple con los requerimientos
estipulados en las placas de datos del producto, puede
ocasionar dafios a las partes eléctricas y motor del Winche.
El voltaje deberia estar en el rango de +/- 5% del valor
especificado.

Si el circuito de la conexién a la electricidad esta correcto, la
direccién de funcionamiento del Winche deberia coincidir con
la de la botonera de control. En caso contrario revise que las
fases no estén invertidas.

Prueba inicial sin carga: Mientras se eleva o se baja un
determinado numero de veces, no debe sentirse vibracion ni
ningun sonido inusual.

Prueba con carga: Elevar y bajar una carga clasificada varias
veces. Revisar el Winche y el carro durante la prueba, revisar
y medir las conexiones eléctricas para confirmar que son
normales y confiables.

Cuando se baja la carga de prueba, aplicar el freno mientras aun
se encuentra colgando en el aire para probar su efectividad.

b. La capacidad de carga

La capacidad de carga y la velocidad varian de acuerdo a
cuanto cable de acero hay en el tambor. La primera capa de
cable en el tambor se mueve a velocidad mas lenta, pero puede
mover mas de la capacidad indicada. El tambor lleno alcanza la
velocidad méxima y la carga indicada. Por eso, la capacidad de
carga del Winche es determinada por la capacidad del tambor
cuando esta lleno, es decir, se indica la capacidad minima de
la unidad.

Velocidad Minima
Capacidad Maxima

Velocidad Media
Capacidad Media

Capacidad Minima
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c. Calculo de carga

- Coeficiente de polea

Numero de polea
Polea de rodamiento
Polea de buje

1
0,98
0,92

2 3 4
1,96 2,94 3,92
1,92 2,88 3,84

P - Tension de cuerda
T - Coeficiente de polea
W -Carga

d. Capacidad del carro de tirar la carga

Resistencia a rodar puede ser causada por el grado del angulo,
el tipo de pista y el estado del carro.

- Condiciones necesarias para usar

1.Tire uniformemente usando sélo un cable acero.

2. Dependiendo la inclinacién, la capacidad maxima a arrastrar
es de hasta 10 veces la capacidad de levante indicada en el
equipo, la cual incluye el peso del carro.

3. El carro de acero debe tener ruedas con control de ruedas
precisas.

4. La pista del carro no puede tener un error mayor a 2 grados
de desviacién lateral.

W=PXT f;ﬂ;;\ w=szTf;ﬂ;
Ertr Ers
_p—

_f—

e. Calculo de angulo de trabajo

Para obtener un enrollado uniforme del cable acero el angulo
de trabajo no debe ser superior a 1,5 grados.

En el caso de unidades con polea deflectora fija es necesario
multiplicar el ancho del tambor por 16. El resultado es la
distancia minima para la ubicacién de la polea deflectora (en el
caso ésta sea fija).

Ejemplo: Un tambor de 11 centimetros de ancho (11cm x 16
=176 cm) puede trabajar a una distancia minima de 1,76 mts.
En la imagen observamos el Tambor (A) y la polea, catalina o
roldada.

Winche
/ Roldana / Polea
3 (Te A
253 | P =
28
.

Distancia Minima
AX16

Toda instalacion eléctrica debe co

el peak 0 consumo maximo de partida.

Nota: VerlﬁMI automatico.
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Trifasico 380V/480V 1100w
Diametro del Cable (mm?) 2.5

f. Eleccion e instalacion del cable eléctrico.

1. La especificaciéon del cable afecta a la vida util y el
rendimiento del Winche eléctrico y la vida atil del motor. Es
muy importante leer los contenidos en la lista del siguiente
formulario cuidadosamente antes de usarlo. No se puede usar
un cable de electricidad que sea menor a los que aparecen en
la lista de la especificacion, a continuacion.

2, El largo del cable alimentador, en la lista ubicada en el
formulario, no puede excederlos 50 metros. El cable alimentador
deberia ser engrosado si esta medida fuera excedida, para
evitar una caida de tensién.

3. Cuando se utilice en una construccion, se debe usar
conductor eléctrico cuya alma conductora esta formada por
una serie de hilos conductores o alambres de baja seccion, lo
que otorga una gran flexibilidad y mayor seguridad.

2200W

25

3000W  4000W  5500W  7500W
4 4 5.5 8

4, Cuando el cable sea conectado a la electricidad, debe
hacerse directo al interruptor maestro y sujeto firmemente en
su lugar usando un perno.

5. Cada conexién de la linea del cable debe estar asegurada
en su lugar mediante el uso de un perno; si se soltase, los
contactos se conectarian de manera incorrecta, produciendo
chispas o altas temperaturas, etc. Esto influiria en la vida util
de la maquina.

6. La linea del cable debe ser fijada desde un extremo. Al
fijarla, el cable debe estar conectado firmemente; si uno o mas
se soltasen, entonces el voltaje bajaria, lo que influenciaria
seriamente sobre el rendimiento de la maquina.

7. Para garantizar la seguridad de las personas el cable verde
debe hacer contacto “a tierra” Su linea alimentadora debe
instalarse dentro de un interruptor adicional para evitar fugas.

ATENCION

El cliente asume la responsabilidad de hacer instalar su unidad por personas calificadas y que cumplan con
las normas exigidas en este manual. Todo calculo estructural debe ser hecho por un Ingeniero Calculista
debidamente acreditado y que certifique la instalacion. Una instalacion no adecuada puede producir graves
accidentes a los usuarios y personas cercanas al lugar de operacion de la unidad. Una instalacion deficiente o
incorrecta hara caducar inmediatamente la garantia de la unidad, al igual que en el caso de realizar una conexién

eléctrica que no cumpla con las especificaciones de

el Manual de cada unidad o las normas generales

para su consumo. Cualquier tipo de intervencién en lanidad por personas o empresas ajenas a Prowinch hara

caducar inmediatamente la garantia de la misma.
-
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8. CAPACITACIONES

Prowinch con el propésito de contribuir con la proteccion y la
integridad fisica de todos los usuarios, trabajadores, empleados,
empleadores, propietarios y de todas las personas relacionadas
con la operacion y uso de los Winches, realiza capacitaciones
para el uso y mantenimiento de Winches aplicados a distintos
tipos de trabajos. Esto en el entendido de que la seguridad no
tiene que ver solamente con un producto en particular, sino
que ademas con toda la cadena de procesos involucrados
en la instalacién, operaciéon, mantencién y utilizaciéon de los
mencionados equipos.

Para este propésito hemos desarrollado Manuales Instructivos
aplicados al Uso y Mantenimiento de los Winches e Izaje de
Plataformas de Personal, los cuales contienen importantes
referencias e indicaciones que es preciso conocer, considerar
u observar para realizar una segura y correcta utilizacién de los
Winches, para que en conjunto a sus componentes y accesorios
puedan cumplir de forma segura con el ciclo de vida y trabajo
esperado. Estos manuales han sido desarrollados teniendo en

cuenta la experiencia adquirida y basdandose en las principales
indicaciones que emanan de las Normas ASME B30.7 Winches
y ASME B30.23 Sistemas de Izaje para Personal.

Cabe senalar que Prowinch haadquirido los derechos y recibido
las correspondientes autorizaciones y licencias por parte de la
American Society of Mechanical Engineers ASME para traducir
y reproducir estas normas, con el consentimiento escrito del
Departamento de cddigos y Estandar de la misma ASME,
para asi aplicarlas en nuestros manuales instructivos en un
determinado ndmero de copias controladas y con los derechos
de autor correspondientes. Le invitamos a conocernos y con
gusto le daremos nuestro asesoramiento.
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9. MANTENIMIENTO E INSPECCION

Mantenimiento del Winche

1. La maquina tiene un sistema de transmisién del tipo 3. El Winche eléctrico debe ser revisado y usado
planetarios para desacelerar la potencia de transferencia. frecuentemente. Se debe hacer una revisién completa cada 6
Garantice que esté muy bien lubricado. Aplique grasa en meses.

el agujero de entrada superior cada tres meses (sélo en
aquellos modelos que cuentan con dicha entrada).

2, Lubricar el cable de acero si se oxida o si es corroido por el
agua lluvia, por favor retire el cable completo y empépelo con
grasa lubricante para su mantenimiento.

—
ATENCION

Es responsabilidad del usuario revisar periédid’fﬁénté el estado del cable de acero, anclaje o

SERVICE FACTOR / FACTOR DE SERVICIO

MAINTENANCE (Months) /
SERVICE / SERVICIO LOAD / CARGA TIME / TIEMPO MANTENIMIENTO (Meses)
Normal <65% <25% 6~12
Heavy / Pesado >65% >25% 3~6
Abnormal Conditions / En condiciones Anormales
/'.\,_
I_; | Y Environmental Geographical y Riscky /
-
Severe / Severo — Ambientales, Geogréficas y Riesgosas 1~3
<Duty Cycle Limit
<100%
>Limite Ciclo de Trabajo




Mantenimiento
e inspeccion

Parte para revisar Referencia Método de Revision
Etiquetado Etiqueta y marcas Existencia de la etiqueta Visual
Instalacion Enrollado y direccion del cable Angulo de trabajo Visual y mediciéon
x Funcionamiento Funcionamiento adecuado Manual
Condicion de cables eléctricos Daiios y sujecion Visual
Control/ Desgaste del punto de contacto Sin dafio de desgaste Visual
Interruptor Dariio del cable eléctrico Sin cortes ni dafios Visual
X Cable de conexién a tierra Anormalidades en c i6n de cables Visual
Aislacion 1 MQ min 500v aislacién Prueba de resistencia
Motor Aislacion 1 MQmin. Prueba de resistencia
Manchas Existencia de anormalidad Revisar averias
Tornillos Nada suelto Revisar averias
Freno Desgaste de discos Sin dafos ni desgaste Revisar averias
X Desempeiio No superior a 1,5% de longitud del cable Visual
enrollada en 1 min
Engranaje Daio y desgaste Sin dafios ni desgaste Revisar averias
Estado de lubricacion de engranajes La suficiente cantidad de lubricante Mobilux Medicion
EP2,Shell Unedo 2 o Esso Beacon EP2 Visual
x Ruptura de hebras del cable Menos del 10% Visual
X Disminucién del diametro Méx. 7% del diametro normal Visual
X Cable Acero Corrosion No severa Visual
X Condicién del anclaje del cable La suficiente para soportar la carga Visual
X Que se puede enrollar el cable No irregular Visual
X Estado de lubricacién La suficiente Visual
x Armazon Estructura Sin grieta ni rotura Visual
X Tambor Ruptura de pestana Sin grieta ni rotura Visual
Desgaste del tambor Sin desgaste Visual
x Operacion Direccion rotativo Direccién normal Escuchar
X Sonido rotativo anormal No oscilacion ni sonido de impacto Bajo prueba

Prueba de sobrecarga

Exi lidad

ia de anor

Cualquier tipo de intervencion en la unidad
por Prowinch®, hara caducar'i

onas ajenas a Prowinch® o no capacitadas
ente la garantia del mismo.
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10. LOCALIZACION Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

Antes de usar el Winche Prowinch?®, revise el tambor para asegurar que el cable esta enrollado adecuadamente. Para asegurarse
de que el Winche opera sin complicaciones, pruebe el boton del Control. Si el Winche sigue fallando después de algunos intentos,

revise lo siguiente:

1. Sinreaccion

a. Fuente de energia.
b. Revise el interruptor de parada de emergencia.

2. Suena pero no gira

a. Revise la bobina del freno y/o el circuito.
b. Revise el interruptor y cambie el cable.
¢. Revise si falta una fase de alimentacion.

3. Velocidad baja con vibraciéon fuerte

a. Cortocircuito en el capacitor de encendido (en unidades
de 220V).

b. El punto de contacto del interruptor centrifugo (en uni-
dades de 220V).

4, Falla en la Partida

a. Revise la bobina del freno y/o el circuito.
b. Capacitor de encendido (en unidades de 220V).
c. Desgaste del freno de disco.

5. Falla de freno o escape de lubricacion

a. Bobina del freno.

b. Freno del disco.

c. Freno del disco metal.

d. Resorte del freno.

e. Es posible que una caida del voltaje hiciera que el freno
se cerrara.

6. Rotacion inversa (en Trifasicos)

a. Cambiar 2 de las 3 fases de entrada de alimentacion.

7. Pérdida de electricidad (fuga)

a. Si no funciona con “tierra” o no tiene “tierra”. Revisar o
conectar a“tierra”.

b. Si el cableado interior toca la carcasa. Revisar o remover
el cableado interior.

8. El ruido, usualmente aumenta

a. Si no esta bien lubricado. Agregar grasa lubricante.

b. Si los engranajes y rodamientos estan danados después
de un uso prolongado. Revise o cambie los engranajes y
rodamientos.

c. Si los pernos estan sueltos o han sido removidos. Revise
si los pernos estan correctamente apretados. Utilice traba
pernos.

9. Al presionar el Interruptor para elevar se escucha
un ruido del motor, y éste no gira

a. Si la potencia del voltaje es demasiado baja. Revise la
potencia de voltaje.

b. Si el cable de entrada es demasiado largo, entonces el vol-
taje es demasiado bajo. Revise si la seccién del cable cumple
con los requerimientos.

c. Sila bobina, al ser aplicado el freno, se ha quemado. Cam-
bie el electromagneto del freno.
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11. GARANTIA

1) Toda Garantia solo es valida con su respectiva Boleta o Factura
por el periodo de 1 afo a contar de la fecha de su emision.

2) Unidades tipo Equipos de Levante de Carga Estacionarios
y con Carro 220V~500V, si bien son disefiadas para levantar
carga, queda terminantemente prohibido su uso para levantar
Personas u objetos/carga sobre ellas. Toda persona debe
mantenerse lejos de la proyeccion del cable, ganchoy la carga.

3) Es responsabilidad de cada usuario el hacer instalar su
unidad por personas calificadas y que cumplan con las
normas exigidas en el manual de cada unidad y en estas
indicaciones. Todo calculo estructural debe ser hecho por un
Ingeniero Calculista debidamente acreditado y que certifique
la instalacién. Una instalacion no adecuada puede producir
graves accidentes a los usuarios y a personas cercanas al
lugar de operacion de la unidad. Una Instalacién no adecuada
caduca inmediatamente la garantia de la unidad.

4) Es responsabilidad de cada usuario operar el equipo por
personal debidamente calificado segun las normas ASME
B30 correspondientes. Como también mantener y realizar las
pautas de mantenimiento y revisiones descritas dentro de
la misma norma. Prowinch realiza capacitaciones y certifica
operadores.

5) En el caso de realizar una conexién eléctrica que no cumpla
con las especificaciones descritas en el manual de cada
unidad o las normas generales para su consumo, caducara
inmediatamente la garantia.

6) Es responsabilidad del usuario revisar periddicamente
el estado del cable de acero, anclajes o cualquier pieza que
pueda estar suelta, gastada o danada, tanto en la unidad
como en el objeto a remolcar o levantar.

7) Elusuario es responsable de usar los elementos de seguridad
exigidos para la operacién de estas unidades: Guantes de
cuero gruesos, casco de trabajo, zapatos de seguridad y
proteccién de policarbonato para la vista. Ademas tiene que
velar que todas las personas cercanas, estén usando estos
mismos elementos de seguridad.

8) Cualquier tipo de intervencién en la unidad por personas
o empresas ajenas a Prowinch es causal de caducamiento
inmediato de la garantia de la unidad.

9) Todo equipo Prowinch tiene sellos de garantia en su parte
motriz y reductora, la carencia o ruptura de estos sellos es
motivo de caducamiento inmediato de la garantia.

10) La instalacion de Winches en bases no adecuadamente
alineadas y sin las perforaciones exactas de anclaje caduca
inmediatamente la garantia.

11) Es de responsabilidad del usuario alimentar los equipos
con corriente estabilizada, con el voltaje y ciclaje que

corresponda para cada unidad.

12) La garantia Prowinch cubre solo defectos de fabricacién.
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13) Toda unidad que presente signos de abuso, uso severo
por sobre sus capacidades indicadas y/o, presente Bobinas,
Estatores, Rotores, o circuitos quemados no son cubiertos por
la garantia.

14) Es responsabilidad del usuario no sobrepasar las cargas
indicadas de cada unidad, si usted tiene cualquier duda en la
instalacion, uso o funcionamiento de su unidad y/o requiera de
capacitaciones, solicite asistencia técnica en www.prowinch.
com.

15) Toda garantia es dada en nuestras instalaciones. Los
repuestos enviados por garantia a otras ciudades o paises
no incluyen los costos de envio, teniendo estos que ser
cubiertos por el cliente.

16) La garantia no cubre costos de traslado de los equipos,
desmontaje, traslado de personal, lucro cesante, faenas
detenidas o cualquier otro costo que se pudiese relacionar al
cese de funcionamiento de un equipo.

17) En el caso se solicite visita técnica a terreno, esta siempre
sera cancelada por parte del cliente, independiente de
que en ella se hagan servicios sin costo cubiertos por la
garantia. Se entiende como visita técnica a terreno a los
costos involucrados por el traslado del personal, transporte,
combustible, alimentacién, alojamiento, horas extras, etc.

18) La garantia solo es vdlida al comprador directo no
extendiéndose si este vende, traspasa o transfiere el producto
a terceros.

19) Exclusiones de la garantia:

-Si la averia es producida por agentes meteoroldgicos.

-Si la averia es producida por agentes externos como: fuego,
agua, golpes, aplastamiento o aplicacion de voltaje o energia
inadecuada.

-Las averias producidas por rotura fisica, tales como carcasa,
plasticos, pinturas, esmaltes, cristales, embellecedores, similares.
-Productos que presenten dafio causado por transporte
inadecuado, vandalismo, arena, desastres naturales como
terremotos, inundaciones, incendios, etc.

20) Vencimiento de Garantias:

Incluida: 1 Afo a contar de la fecha de compra indicada en la
Boleta o Factura.

Contratada: 2 ARos, Garantia extra contratada por el cliente al
momento de la compra del producto.
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12. ESPECIFICACIONES TECNICAS
a. Winche PWK380

— {1
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Code / Cédige PWH380 Tl e
Capacity. 15t brymr B4 b
Capacidad 1* Capa; 3

i i Tl RR-W-110E 7/ Gx18/6x28 EIPS Fiter Core RA-W-410E 7/ 6x19/6x26 EIPS Alma de Fibra
Volage: ; Aope Dismaters 14 Inch | Cable 63 mm
i 120/220/ 2409 S0/B0HZ 1 Phase ominal Birength 8019 Lb | Rasistencis Nominal 2730 Kg
A o i * Rope weight x Ft 0,10 Liv * Peso cable x Mt 0,1 Kg
Fotencls Mobor ' . Layer Ropeon  Lifingx  Spesd : Capa mgx  Cap KD Velocidad
Application: Lifting & Pulling drumit LayerLb ftmin g Capa xCopa  Min‘min
Aplicacian Izaje y Arrastie 1 21 844 50,2 1 7 383 153
Tatal welght appras.: 104 Ib 2 45 768 56,1 2 L 43 7
Pese Totad apros: 49 key 3 72 683 62,0 3 = 310 185
Standard: ASME B30.7/ 530,10/ ANS-AWS 4 101 623 68,0 4 a 283 207
Marma: D143/ RR-W-A106 [ 1502332

Warranay

1 Year Inchuded

2 Years Extended

10 Yiears Pams and Service Availakilivg
Ciadantia;

» SEAVICE/ SERVICHEY

=LOAD / CARGA

= TIME F TIEMPD

= MAINTESANCE [MantSa)
BANTEMIMIENTD [mesos)

1 ARo Inehifda, Peaormal < B5% < 25% 6~12
2 Afios Extendida,
10 Anos Disponibilidad de Hepuestos ¥ Senvicio My / Pesado - G50 » 250 P 1
FWRC Fope: al/ia"x fih
Cabile RVRC: 86,3 mim x 30 m Abnormal Conditions
l'l-""' ““r;':'ll’-‘ 3;‘ ft & En condicionas Anormales
CAnNCE ) T m SETE -
Severs | Severo Enwmnmentl. Geag hy 1-3

Electromagnetic (o release, Double Disk direct on reducior
EApACHy =1 25%

Freno incluido:

D libevacion Electromagnetica, Doble Disco directo al reductor
capaciclad =125%

Wireless Control
Control inalambrico

Fulleys
Poleas

< 100%:

Country / Pals

Amblerdndes. Geoprificrs p Ay

Druty Cycho lenis
< Limate Clcla de Trabso

PWF2TE1B220W Simples ¥ multiples Argentina 2200 ~ 2a0W S0Hz
Single and maudtple Chile P20V ~ 4OV 50Hz

Colamkxa TV =100V 80HZ

Costa Rica TN =120V 60Hz

Mexico 110V =120V 60Hz

Feru 2200 = 240V 60Hz

Lss 1100 =1 20V 60Hz

Resta AL 110 =120V 60Hz

* Check for options / Consulte por opciones

MONOPHASE / MONCFASICO
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Lista de Partes PWK380

' Ne Descripcion Ne  Descripcion ‘

Q Q

1 Control Remoto 1 18 Piién 1

2 CajaEléctrica 1 19 Eje 1

3 Motor Jaula Ardilla 1 20 Base Soporte Reductor 1

4 Chaveta 1 21 Golilla Presion 1

5 Rodamiento 1 22 Tuerca 1

6 Manga 1 23 Rodamiento 1

7 Base Soporte Motor 1 24 Carcaza cajareductora 1

8 Perno 3 37 Bujefreno 3

9 Buje 3 38 Resorte Freno 3

10 Buje 1 39 Retén 1
11  Gancho 1 40 Buje Freno 1
12 Peso 1 41 Oring 1
13 Tambor 1 42 Bobinafreno 1
14 Cable de Acero 1 43 Plato freno 1
15 Plato 2 44 Disco Freno 1
16 Buje 2 45 Plato freno 1
17 Rodamiento 2 46 Tapa plastica 2
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b. Winche PWG450i

Code f Codigo

Capacity 15t layer:
Capacidad 1* Capa:
Speed:

Velochdad:

Voltage:

Violtaje:

Motor Power:

Potencia Motor:

Total welght appnoo.
Peso Total aprox:

WHC Rope:

Cable NWRC:

Standand:

MNorma:
Electiramagnetic Brake:
Freno Electromagnetico:
Warranty:

1 Year Inclhaded.

2 Years Extended,

PWG450i

293 |
450 kg
72 - 121 ftimin
22 ~ 37 mimin

12007230V 50060 Hz 1Ph

ax1.8kW

110 |k

50 kg

al/4"x 98 f

@ mem x 30 m

ASME B30.7 / B30.10 / ANSE-AWS
D14.3 f RR-W-310E /1503232
*125%

=125%

10 Years Parts and Service Availability

Garantia:
1 Asficy bne buiicla,
2 Anos Extendida.

10 Afos Disponibilidad de Repuestos y Servicia,

Country / Pals
Argentina
Chile
Caolombia
Costa Rica
Mexico

Feru

UsSA

Resto AL

MONOPHASE / MONOFASICO

2200 -~ 240V 50Hz
220W - 240V 50Hz
110V =120V 60Hz
10V =120V 60Hz
110V =120V 60Hz
2200 =~ 240V 60Hz
110V =130V 60Hz
10V =120V 60Hz

* Check for options / Consulte por opciones

RRA-W-410E 7/ Ex15%8x28 EIPS Fiber Core

Severe [ Severo

. 160 -
T
al62 ar3
:
mos I &l a0
(I i .--"V"'--.
PTTTS
Jmy 110 .| |
T 1m0 i
m m b4 ry 11
i .
- —tht 1y S |
x‘- - - I-l“
1 w8l - 210 -

Dimensions in mm / Dimensionas en mm

RA-W-310E 7/ Bx15%x28 EIPS Alma de Fibra

Rops Diamater 14 Inch Cable 63 mm
Nominal Strength B019 Lb Resistencia Nominal 2.730 Mg
Rope weaight x Ft 0,10 Ly Peso cable x Mt 0,1 Kg
Layer Ropeon Liftingx  Speed Capa Mtsx  Cap Kg. Velocidad
drumft Layerlb ftimin Capa  xCapa MNin‘min
1 ] 1054 B1E 1 7 478 M5
2 48 B43 |2 2 15 428 278
3 T BS54 100.7 a 24 aar a7
4 108 T80 103 4 33 354 36
[ 143 TE 1168 [ 44 26 A5

* MAIMTENAKCE {Maoniths) /

=SERVICE/SERVICIO =LOAD / CARGA = TIME 7 TIEMPD MANTERIMIENTO (i)
Narmal = 65% = 25% 6~12
Heawy / Pesada > B5% » 255 3=~ 6

Abnormal Conditions

A En condiciones Anormales
Emvronmenial, Geographical y Riscky 1=3
Ambendoles, Geograficas y Riesgosas

5 < Duty Cycle limig
< 1007% « Limite Cico de Trabajo

Irndiggansirs Redarincinkis




Especificacion

Técnicas

Lista de Partes PWG450i

' Ne Descripcion Q Ne Bescrlpcmn (.) Ne Bescnpcmn Q .
1 Pernos 4 26 Empaquetadura 1 51 Rack soporte transmision 1
2 Tapa Motor 1 27 Rodamiento 1 52 Engranaje 3" 1
3 Rodamiento 1 28 Resorte 1 53  Anilloretension 1
4 Rotor 1 29 Pifidn 1° seccién 1 54 Segundo Eje 1
5 Cubierta ventilador 1 30 Resorte 1 55 Rodamiento 2
6 Seguro resorte 1 31 Rodamiento 1 56 Empaquetadura 1
7 Rodamiento 1 32 Rodamiento 1 57 Tapa transmision 1
8 Retén de aceite 1 33 Llave 1 58 Perno hexagonal 6
9 Pernos 2 34 Eje 1° seccién 1 59  O-ring 1
10 Estator 1 35 Acople 1 60 Perno hexagonal 1
11 Base principal 1 36 Rodamiento 1 61 Ventilador 1
12 Registro 1 37 Rodamiento 2 62 Tapa ventilador 1
13 Pernos 4 38 Retén de aceite 3 63 Pernos cruz 3
14 Resistencia 1 39 Perno hexagonal 1 64 Seguro 2
15 Pernos 2 40 Tuerca con tapa 4 65 Pasador resorte 2
16 Puente Rectificador 2 41 Rack soporte motor 1 66 Piion 1
17 Perno 2 42 Rodamiento 1 67 Ruedaratchet 1
18 Banda de goma 1 43 Perno hexagonal 6 68 Frenodedisco 1
19 Base y carbones 2 44 Perno 1 69 Ejetercera 1
20 Tapa carbones 2 45 Tambor 1 70 Rodamiento 1
21 Golilla de goma 1 46 Eje de salida 1 71  Pernosseguro 2
22 Enchufe control 1 47 Retén de aceite 1 72  Resorte 2
23 Pernos 3 48 Rodamiento 1 73  Rueda de trinquete 2
24 Entrada corriente 1 49 Barra 1 74 Cable acero 1
25 Pernos 2 50 Barra 2 75 Gancho con peso 1




c. Winche PWK500

]

Code / Codigo

Capacity 15t Layer:
Capacidad 1* Capa:
Speed:

Velocidad:
Valtage:

Violhaje:

Motor Power:
Potencia Motor:
Application:
Aplicacione

Total welght appeox
Peso Totsl apros:
Standard:

MNoerma:

Warranty:

1 Vear incheded.

2 Vears Extended.

PWKS500

1.102 Ik

s00kg

74~ 129 frimin

22 = 1 mfmin

IR0V L0V A BV SEOV GO0V
SNEOHE IPhase

2,2 kW

Liftirg & Pulling
lzaje v Arrastre

235

107 kg

ASME B30T £ B30U10 S ANSI-ANS
D143 f RR-W-410E £ 1502232

10 Years Pats and Secvice Availabillity

Garantia:
1 Ana Inchuida.
2 Afod Extendida.

10 Afios Disponibilidad e Repuestos y Servicio

TWRC Ropa:
Cable WRC:
Tatal Range:
Alcance Maxinmo:

alid"x 1960
6,3 mm x 50 m
190

58

Electromagnetic to release, Double Disk direct on reducton

capacity =125%
Frena Incluida:

D liberacion Electromagniética, Dobde Disco dinecto al reduonos

capacidad >125%

Oiptionals: ASD, WD, Encoder, Dynamic Brake, Motor Brake,
coding and programming as request.

Dipcignales: VODF, PLC, Encoder, Freno Dindrmics, Frerno Matar,
Mrogramaciones especlales segun requenimiento.

Wireless Contral

Control inalambrico
PWF21E1B380Y

Pulleys
Paoleas

Seriples v multiphes
Sirgle ard multiphe

Especificaciones

AA-W-410E 7/ Gx15%x26 EIPS Fiber Core

Téc

nicas

Dimensions in mm / Dimensiones en mm

RA-W-410E 7/ Gx18%x26 EIPS Alma de Fibra

Rops Dinmater 14 Inch Cnble B3 mm

Hominal Strangth 6.010 Lb Rasistencia Naminal 2730 Kg

Rope welght x Ft 0,10 Lb Peso cable x Mt 0,1 Kg

Layer Ropeon  Lifing x Speed Capa Misx Cap. Kg. Velocidad
drumft Layer Lb  fUimin Capa  xCapn  Mis‘min
1 54 1,102 TAB 1 16 500 =B
2 13 1.010 818 2 34 458 .9
3 176 a3z B El 54 4X3 2t
4 245 BEE w53 4 7B 383 29,0
5 e 808 1021 5 ar 368 91,1
[ e TET 1088 L} 121 344 .z
T 480 713 15T T 146 a3 353
a 560 673 1225 L} 173 305 w3
a BE2 [=l] 123 a 202 289 9.4
= MAINTEMANCE [Mantha) /
= SERVICESSERVICIO =LOAD / CARGA = TIME / TIEMIPGO) MANTENBRIENTO (mesus)
Normal = 65% = 259 512
Heavy / Pesado = G5% = 25% 3=-6
Abnormal Conditions
En condiciones Anormales
Severe / Severa Ernonmeni, Geographical y Risciy 1 ~3

E

Cauntry | Pais

Argentina
Chile
Calombia
Casta Rica
Mexico
Peru

usa
Resto AL,
* Check fo

Ambientales, Geogrdiog ¥ Risigodas

100% < Dty Cyche limit

< Limige Ciclo do Trabajo

TRIPHASE / TRIFASICO
380V SOHz

380N S50HZ

220VG0HEz / 440VE0HE
22NWB0HEz [/ 440VEOHE
220VG0HE / 440VE0HE
22VE0Hz [/ 440VEOHE
220V60Hz / 440V60HzZ
22VGE0Hz / 440VE0HE
r options / Consulte por opclones

Wndaperams Ffarincinkes




Especificaciones

Técnicas

c. Winche PWK500
Lista de Partes PWK500

ﬂ" Bescrl'pcn'caI n u \

Seguros Segers

Golilla

Rodamiento

Tambor

Perno Cable
Espaciador

Pifion - 4

Pifion - 2

9 Pifion -3

10 Eje Dentado

11  Rodamiento

12  Motor

13  Tuerca

14 Flange Soporte Lateral
15 Tirante Superior

16 Cable IWRC

17 Flange Soporte Lateral
18 Tornillo By Golilla de Presion
19 Cubierta Reductor

20 Seguro Segers

21 TapaRodamiento

22  TornilloC

O NOGOUHWN=

D e e D Wm0 SN e e N -

23 Tornillo y Golilla de Presién 10
-~ = A - -~ = — — — — — —
© 900 © @@ @60 @ @
|
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Especificaciones

Técnicas

d. Winche PWG600
EI% -*-"L-:-"" at
33 = loman Tk 4
11 i f I e i - -
= & o % T
1as @ 17 Fa P
el te { f <ol
T " E 12—y |
695 @ 2 4
|4 "
m] :w' & 118 o r Ey
a4l w— =3
. e ! o i L B —.l |
01637 247 lama i L] A [
o 5 ¥ a s 108 s 3w
e I X
. i o
F— " RA-W-S10E 7/ 6126 EIPS Fiber Care | FeR-W-410E 7/ 610626 EIPS Alma de Fibsa
— [_l P £ N % Frope DHamater 5MB Ingh  Cabls 7.8 mem
| M ¥ [ Momina Strength 2378 Lb Rasisioncia Mominal 4254 Kg
= n ] I.:TF o | Rope wolght x F1 0,96 Lb Poso cable x Mt 0.2 Kg
= = " Layar Pope on  Litingx  Spead Capa Migx  Cap. Mg Velocidad
Dimensions in mm / Dimensionas &n mm drum it Layer Lb  ftimin = Capa xCapa  Misimin
1 25 1.380 42,5 | 1 L} 508 120
2 54 1ATE a4 u 2 17 534 148
3 L 10460 S El 27 475 164
4 123 945 803 4 38 429 18,4
5 163 BE1 65,2 5 50 380 2
Code / Codigo PWG600 8 208 a7 . = s 20
Capacity 142 layer: 1,340 I | AIR-W-410E 7/ Eu1 %426 EWPS Steel Coro RR-W-410E 7/ Bx1 V6235 EIFS Alma de Acerno
Capachdad 19 Capa: 508 kg | Rope Dismater 1/4 inch - Cabde 63 mem
el 42 = T hirmin - | Mombnal Strength BE38 L - Besistencia Mominal 1011 Kg
Welocidad: 13 = 22 mimin | Rope weoight x F1 0,12 Lb [ Paso cable x M1 0.2 Kg
Valtage ; : Layer Ropeon Littingx  Speed Capa Mtsx  Cap. Kg. Velocidad
Voktaje B e SO L1 drumf Layerlb imin Copn  xCopa  Misimin
Moo Power: 2 Hp 1 az 13460 425 1 1 10 [57] 13,0
Pemencia Matar i 2 [ 1.208 o732 . 2 a2 54T 144
Application: Lifting & Pulling 3 108 1.087 520 3 az &07 158
Aplicacidne Erager i Aragton 4 148 1005 55,7 4 45 A5 173
Tatal weight ageos: 165 1B 5 185 a4 B1.4 5 &0 el a7
Pesor Total appros: 7% kg a8 P45 fii] B8 L] 75 A 0.2
Standarch ASME B30.7 1 B30.10 / ANSI-AWS 7 208 804 70.9 7 Ll 365 218
bl D143 7 RAW-10E / 1502232
WRL Rope: o516 N 1M i
Cable WRC: 879 mim x 60m
Total Ranges 150 ft
Alcange Misimea: Sam = MAINTENANCE (Monihs) /
Warranty: = SERVICES SERVICHD *LOAD ¢ CARGA = TIME ¢ TIEMPO MANTERIMIENTO [
1 Vear inchsded,
2 Years Extended. Marmal < B5% < 25% 6~12
18 Years Parts and Senice Avallability
Garaiitia Heavy / Pesado « G556 » 750 3 =6
1 A Inchuida.
£ "‘;’-“‘ ’E:"""—"”:' | i : Abnormal Conditions
10 Anos DMponibiliclad de RBepaestos ¥ Samvicio =g L
Electromagnetic 1o release, Simple Desk direct on reductor A En corigiclonss hnu'{'?.a'}h-_‘”_
Sevare { Severo ki 1=3

capacily =175%
Freno Incluido:

D Hiberackon Electromagniética, Simple Disco directo al reductos

capacicdad >125%

pogrdioar y Retgeids

< Dty Cycha Benit
< Lim#e Cicla de Trahsjo

Wireless Control Fulleys Plumes Country/Pais  MONOPHASE / MONOFASICO
Control inalambrico Poleas Plumas

PWFEI1B220V Simples ¥ multiples PWFSD0G = Argentina 2200 ~ 240V 50Hz
Single and rultiple . Chile ZIOV - 240V S0Hz

Colombia 110V =120V 60Hz

Costa fica 110V 120V 60Hz

Mexico 110V ~120V 60Hz

i Paru IV~ 2400 BOHz

]i UsH 110V ~120V 60Hz

Resto AL, 110V — 120V G0z

* Check for options / Consulte par opciones

Wi Pletorm il




Especificaciones

Técnicas

d. Winche PWG600
Lista de Partes PWG600

'I!l BeSCI'IPCIOn u H" Bescrlpcmn a ‘

1 Motor 1 25 Engranaje Fase 1 1

2 Puente Rectificador 1 26 Pasador 1

3 Perno hexagonal 11 27 Manga transmision 1

4  Golillaa presion 11 28 Rodamiento 1

5 Base Motor/Transmision 2 29 EjeFase1° 1

6  Tuerca 3 30 Chaveta 1

7 Golilla a presién 3 31 Rodamiento 1

8  Rodamiento 1 32 PortaBobina 2

9  Tambor 1 33 Pernos 1

10 Seguro cable 1 34 Resortes frenos 3
11 Cable acero 1 35 Enchufe cable 1
12  Engranaje aceite fase 2 2 36 Control de mando 1
13 Rodamiento 6 37 Bobinafreno 1
14 Pasador 14 38 Placamagnética A 1
15 Barra 3 39 Discofreno 1
16  Perno hexagonal 3 40 Tuerca cabeza transmisor 1
17 Rodamiento 1 41 Seguro 1
18 Ejefase2 1 42 Placa magnéticaB 1
19 Chaveta 1 43 Tapa freno 1
20 Rodamiento 1 44 Golilla plana 1
21 Cajatransmision 1 45 Pernos 6
23 Rodamiento 1 46 Pernos 3
24 Plato transmision N°1 1 47 Manga freno 3
48 Gancho con peso 1




|

Especificaciones o

Técnicas

e. Winche PWK650m

" AR-W-41DE T / SxDEx26 EFPS Btesl Covn | RA-WATDE T B PSS EIFE Alms S Asens

R Diamater 34 Inch " Cabie B mm
| geminal §irensgEh 14710 L | Rmgtancia Mominal BATE Kg
| Pe wkght x FY 038 LE | Peas cabla x MR 0.4 Kg
[ Repeon Liftings  Speed Caga Minx  Cap. K. Velockdad
drem i Layerlb  Mimin Capa xCapa Misimin
1 ar 1.433 0.0 1 14 B850 122
2 B8 131 ar 2 a 36 123
3 LL2 13208 4T A 3 a7 =an 44
& Fir] L3 B [ a5 ] 188
] 5 F) 1084 543 B L i 187
[} T o Bas L} e 4y 178
i AR B1E 23 r 1 417 181
[} agT B (L8] L} 152 k7 20
£ EE] [Edl o7 & 1TE an R
10 [ T A 10 2m e 224
RA-W-410E T/ 81 WEx26 EIFS Fier Core | AR-W.410E 7/ 6x 1R EIFS Alma de Fibna
| Rope Dismeter 16 Imch | Cabile 10,1 mm
Maminal §tengih ALY L Flanikhoncia Nseminal 7.504 Mg
| Mape weight x F1 [ 5 - 3T - Peso cablo x MY .8 g
Lapar Ropesn  Litings  Gpeed Cags Minx  Cap. Kg. Velockisd
drum B Leyer b Bimin Capa mCapa WEaimin
Dirnengsions in mm ¢ Dimensionas an mm 1 any 1433 00 1 12 650 122
] (>3 L 43 2 e 200 128
45 = - 50 -— e 45 a 133 LAE 48,7 3 & 34 148
4 187 1080 30 ] 57 400 182
| 5 244 5 5TA [ T 453 7.8
. e B 200 w2 BT B -] Az 188
r } T w2 BET 0 T ma E) 2a
D ey n FrL] (51 oA a 135 ] 28
| i 0 5th Tes 4.7 ] 158 348 224
E it L T34 ™1 ) s a8 240

:_HH-'N'-H{( T Ex1@RxlS IPS Siod Core - AR-W-108 77 Ex12%x38 EIFS Alma de Acem

W

Hops Duameder 18 Inch Cadile T8 man
| Mominal Strangth 10378 Lb Fotistoncis Kominal ABED Ky
3 Fops weigs x Fi a8 Lk - | Pt eabla 1 M 3 Hg
E 1 [ Ropeon Liisgn  Spesd Cap Misx Cap Kg. Velcckiad
i drumft Layerlh fifmin Capa e Capa  WEafmin
| i | 2] 1439 2.0 1 17 50 122
- B F " 1,450 &1 E] 38 03 R
5 . 3 18 1244 £8.1 a " 563 14,1
4 252 RS-+ &g 4 i 27 180
5 3TF T 523 i = AGE 180
L] 404 1.0%3 54 B 113 £l 185
. 7 &b o a5 7 148 ey 170
] & o] 818 L] 178 432 188
i B ] 4.7 L] 202 &1 17
Code / Codigo PWHEG50m o TE a5 ora W ™= 383 2T
Capaciy 15T ayer 14330
. & MAINTEMAMCE (Mion i) /
Capacidad 1 Capa: 630 kg +SERVICE/SERVICHD SLOAD / CARGA = TIME / TIDMPO MANTEMESIENTD (mwses)
Lpeed: A0 — 58 fefrmin
Vielocidad: 13 - 18 mirmin Moasmal « G504 < 250 6=12
m;‘:‘ 1 0N 20V 50460 Hz 1Ph
Motor Power: Heavy / Pesado > G50 > 25% i-6
Potencha Moton il Al | Conditi
Application: Lifthng & Pulling mrm_"_ DRCHoNS
Aplicacidn: Izaje y Arrastre En condiciones Anaormales
Tatal weight appoo. : 343 Ib Savere |/ Severo ."r-.-:.-m.'n.-::m. ""mi'mh ik 1=3
Peso Total aprox 156 kg Arshientale, Geoagrdfhcoas y Riergoac
Siandarck ASHAE B30T/ BIOLTO ¢ ANSEAWS <1000 & Dty Cyche limilt
Mofma; DAY RR-W-E 10 7 1502232 - < Limite Cidlo de Trabajs
PWRC Rope: /B x 328 it
Cabile AVRC: @25 mmx 100m y i I
Total Range: 31an
X L I
Alzance Maxime: 97 m Wireless Control  Controller Country / Pais  MONGFHASE / MONOFASICO

Electromagneths 1o redease, Double Disk dinect on redusctor Cantral inaldmbrice  Controlador Argentina IOV ~ 2407 S0Hz

capacity = 1355 L . ;

F r«:rn:\uI |I‘||:||JTI;D.} PWFIIEIRIBOV WIOFARWRF IPsG Chile 200 ~ 2400 S0Hz

D liberacidn Electraomagnitics, Doble Disco directo al reductor Coblombia 110V ~1 20V 60Hz

i Costa Rica 110V =120V 60Hz
(BTanT

1 Yoar inchuded, Maxica 110V =120V G0Hz

2 Years Extended. Peru 270V ~ 240V 60Mz

10 ¥ears Parts and Service Avallability

Garantia: U5A 110V =120V 60Hz

1 A Inchuida Resta AL, 1 10V =120 60Hz

2 Anos Extendida

10 Afvos Disponibilidad de Repuestos y Servicio, Check for cptions { Consulte por opciones

v Rk




Especificaciones

Técnicas

e. Winche PWK650m
Lista de Partes PWK650m

m
1 Control Remoto 28 Pinon 2do
2 Cable de alimentacion 29 Rodamiento
3 Cajaeléctrica 30 Seguro Sergers
4 Motor de inducciéon 31 Seguro Segers del eje
5 Chaveta 32 Retén de aceite
6 Base motor 33 Rodamiento
7 Rodamiento 34 Eje principal
8 Manga 35 Chaveta
9 Tambor 36 Segundo eje
10 Cable acero 55 Bujeeje
11 Bloque 56 Depresor freno
12 Gancho 57 Basefreno
13 Eje 58 Ejedefreno

59 Resorte de freno
60 Tuerca

61 Perno ajuste

62 Basesoporte

63 Electroiman

64 Clavija de conexion
65 Chapade conexion
66 Clavija de conexion

14 Buje acople

15 Seguro Segers

16 Rodamiento

17 Tapon lubricacion
18 Base transmision
19 Chasis

20 Retén de aceite
21 Rodamiento

22 Buje 67 O-ring

23 Chaveta 68 Clavija de conexion
24 Ejedefuerza 69 Chapade conexion
25 Tuercaredonda 70 Soporte

26 Golilla de presion 71 Tapoén

I S R R N e e e e T T I B I S R I R R T e )
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27 Eje piidn 2do 72 Tapa freno plastica




Especificaciones

Técnicas

f. Winche PWK1250

Y "le‘r -

AR-W-410E 7/ Gx198x35 EIPS Fiber Cone RR-W-410E 7/ Bx18%x2% EIPE Alma de Fibra

Rope Diameier B Inch Capke 8.5 mm
I Nominal Strength 14,718 Lb Resistencis Nominal B.5TE Kg
Rope welght x Fi 0,25 Lb Peso cable x Mt 04 Kg
Layer Rope on  Liftingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
drum it Layer Lb ftimin Capa x Capa Mts/'min
1 47 2846 40,0 1 14 1.291 12,2
2 o8 2804 437 2 a0 1181 133
- 953 - 3 154 2399 474 3 ar 1.088 14,4
— 4 214 2,225 511 4 B85 1.009 156
5 274 2,074 548 5 BS a1 16,7
] 47 1542 BAR B 108 a1 178

RA-W-410E 7/ Bx19%5x35 EIFS Stewl Core

RR-W-410E 7/ 6x19%5x36 EIPS Alma de Acoro

Rope Diameter THE Inch Cabbe 11,1 mm
Hominal Strength 156.543 Lb Resistencia Mominal T.504 Kg
Ropi waight x Ft 0,32 Lk Pasa cable x Mt 0.5 Kg
" Lavyar Ropeon  Lifingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
| - drum fi  LayerLb  fiimin Capa = Capa  Mta/min
o 1 1 40 2848 40,0 1 12 1281 12,2
I 2 BS 2.587 443 2 ol 1.164 13,5
3 133 2338 48,7 3 41 1,060 14,8
4 187 2148 L5 ] 4 57 73 18,2
-1 244 1.683 573 -] 4 800 175
AD0 460 600
RAR-W-410E 7 / Ex196x26 EIPS Siewl Core RAR-W-410E 7/ Bx1¥6x25 EIPS Almna de Acero
Rope Diameter 818 Inch Cable 7.8 mm
, Sn——— ] | 1 Hominal Strength 10278 Lb Resistencia Mominal 4.662 Kg
 E— 100 ?’TD Ropa waight x Ft 0,98 Lk Poso cable x Mt 03 Kg
i 1 Layer Ropeon Liftingx  Speed Capa NS X Cap. Kg. Velocidad
{ drumft  LayerLb  ftimin Capa  xCapa Mis/min
Dimensions in mm / Dimensiones en mm 1 56 2,846 40,0 1 17 1.281 122
2 nr 2642 4341 2 ] 1.188 131
3 182 2465 45,1 3 56 1.118 14,1
Code / Cédigo PWK1250 4 /2 230 482 4 7 i@ 18D
5 325 2173 523 & 59 968 16,0
Capacity 151 layer: 2846 b B A4 2052 554 B 123 a3 16,8
Capacidad 1 Capa: 1291 kg T AR5 1,543 EAE T 148 e 178
Speed: 40 = 58 ft'min
Welocldad: 13 ~ 18 mémiln
Voltage: I A = = MAINTEMNANCE {(Months] /
Wioltaje: B LT = SERVICE SERVICID wLOAD £ CARGA = TIME / TIEMPO MAHTENIMIENTO (i)
Motor Power 3 W
Potencia Motor: Mormal < 65% < 25% 6=12
Application: Liftirg & Pulling
fpll:acm‘rm lzaje y Arrastre Heavy | Pesado + G55 = P50 36
atal weight appros. 3430
Peio Total aprox: 156 ki Abnormal Conditions
Standard: ASME B30T 7 B30.10 £ ANSI-ANS e
Mo D143 / RR-W-410E F 1502232 : Envirsamental, Geograhicol y Riscky
WRE Rope: @38 x 328 it Severs | Severo TR e e 1=~
Cabhe WYRC 9,5 mm x 100 m :
Total Range: 118 ft < 1008 « Duty Cyche limit
i <1 < Lt Cicha che Trabago
Alcance Maximo ¥ m
Warraniy
1 Yeawr Inchuded.
2 Years Extended.
10 Years Parts and Service Availlability
li].:l:nllm:l » Wireless Control Controller Country / Pais TRIFHASE / TRIFASICO
A Ineluida :
2 Anos Extendida, Control inalambrico Controlador Laos0ns AR SOHE
10 Afos Disponibilidad de Repusibos y Sendcio. PWF21E18380Y VOF AKWARFIPGS Chile JB0NV 50z
Electiromagnetic to release, Double Disk direct on reductor Calambia 220VEDHE J A40VEDHE

capacity =125%

Freno Incluido:

De liberacién Electromagniética, Doble Disco directo al reductor
capachdad »125%

Oiptional Braki:

Eleciromagnetic to relase, Double Cisk direct on Maotor
capacity =125%

Freno opcional:

D liberacion Electromagnitica, Doble Disco directo al maotor
capacidad =125%

Costa Hica 2200WE0HE / 440VE0HE

| Mexico 220V60Hz / 440VE0HZ
Paru 22VEOHE [/ 440VE0HZ
LUSA 220VE0HE ¢ 440VEDHZ
Resto AL, 220VWB0Hz { 440VE0HZ
& * Chack for options / Consulte por opciones
-\ =

T Imigents Reloenooios




Especificaciones

Técnicas

f. Winche PWK1250
Lista de Partes PWK1250

'No Descripcién N°  Descripcion ‘

1  Control Remoto 28 Pindén 2do

2 Cable de alimentacién 29 Rodamiento

3 Cajaeléctrica 30 Seguro Sergers

4 Motor deinduccion 31 Seguro Segers del eje
5 Chaveta 32 Retén de aceite
6

7

8

o

Base motor 33 Rodamiento
Rodamiento 34 Eje principal
Manga 35 Chaveta
9 Tambor 36 Segundo eje
10 Cableacero 55 Buje eje
11 Bloque 56 Depresorfreno
12 Gancho 57 Basefreno
13 Eje 58 Ejedefreno

59 Resorte de freno
60 Tuerca

61 Perno ajuste

62 Basesoporte

63 Electroiman

64 Clavija de conexion
65 Chapa de conexion
66 Clavija de conexion

14 Bujeacople

15 Seguro Segers

16 Rodamiento

17 Tapon lubricacion
18 Base transmision
19 Chasis

20 Retén de aceite
21 Rodamiento

22 Buje 67 O-ring

23 Chaveta 68 Clavija de conexion
24 Ejedefuerza 69 Chapa de conexion
25 Tuercaredonda 70 Soporte

26 Golilla de presion 71 Tapén

I N I - R N I R e e e N N o )
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27 Eje piién 2do 72 Tapa freno plastica




g. Winche PWG1750

Al abdd

4

Dimensicns in mm /

Dimensionas en mm

L

Code / Cadigo PWG1750
Capacity 15t layer: 3800 Ib
Capacidad 1° Capac 1750 kg

Speatt 22 = 34 fumin

Webocidad @ &~ Tl m'min

o] 120/2 200 240V SO/GOHE 1 Pharse
Vaoltaje:

Motor Power "

Potencia Motor: ¥Hy

Apodication: Lifthng & Pulling

Aplicacian: tzaje y Arrastre

Tesgnd wanagivr a o s 531

Peso Total apgeros: 247 kg

Stansdard ASME B30T ¢ 830,10/ ANS-AWS
Mo D143 SRR 10E 7/ 1502232
WRE Rope: erMe"x 3281

Cablde MR @111 mmx 100 m

Total Hange: ek

Alcance Miximo: a7 m

Wartanty:

I Year Included

2 Years Extended.

10 Yiears Parts and Sendice Availybility

Garangia

1 A it kel

2 Ao Exvencida

10 Anos Disponibdidad de Hepuestos y Sendcio.
Elsctramagnetic ta release, Doy ble ik direct on raducton
capacity =125%

Freno Enchusciac

D liserackdn Elpctromagndrica, Doble Disco directs al reductor
capacidad =125%

Especificaciones
Técnicas

FIR-W-410E 7 /82102828 EIPS Fibar Corg

| Rope Diemater TAE Inch
Hominal $trength 16.543 Lo
| Ropa weight x Fi 0,32 Lo

Layer Ropeon  LiMingx  Spoed
drumft LayerLb Toimin

1 58 858 21
2 128 1385 a2
3 202 3ms a3
a4 288 2718 314
B am 2474 345

| RR-W-410E 7/ 6x 108228 EIPS Stesl Core

Rope Cameter 38 Inch
Mominal Strangth 14.718 Lb
Paps woight x Fy 0,26 Lo

Luyer Ropeon LifMingx Spoed
drumfi LayerLb min

Bg 858 21
x Tag R 48
232 3113 T4
2% 2839 0.0

a7 2609 xy
58 2414 I
B56 2245 a0

R

| AR-W-410E 7/ 610520 EIPS Shesd Core

-_-Pii

=

AA-W-410E T/ B W63 EIFE Alms ds Fikea

Cablhe 1.1 mm
Awssstencia Mominal 7504 Kg
Poso cable x Mt 0.8 Kg
Capa Mizx Cap. Kg. Velockiad
Copa  xCapa Mtaimin

1 18 | By e BT

3 38 1555 T

4 a2 1.387 BB

! 4 ur 1233 ae

5 115 1122 e ]

| RA-W-H10E T/ 6x 1% 28 EIPS Alms de Acero

Cabla 8,5 mm
Agsigtencia Momiral EETE Kg
- | Paso cable x Mt 0.4 Kg
3 Capa Eax  Cap. Kg. Velockdad
Caps  xCapa Meaimin
i 21 1780 BT
2 45 1563 T8
3 Ll 1,413 Ba
4 ] 1288 82
5 130 1083 16,0
[ 184 1,085 o8
T 200 1.049 118

AR-W-410E 7 / Sx 18036 LIPS Alma de Acerd

Raps Ciamater 12 Irch Cabla 12,7 mm
1 Mominal Sirengih 26,656 Lb  Resigtencls Nomins 12001 Kg
.- | FRopo weight x Fi 0,46 L ! Peso onbéo x M 0,7 Kg
| Layer  Mopeon Liftingx  Spesd | Capa et e b
drumf LayerLh ft'min = Capa xCapa  MEs‘min

] 52 3a58 21 1 1 1.750 BT

2 m 3328 %8 2 E 1,508 A

3 1] 2523 X2 3 55 1328 g

4 256 2807 rnr 4 T8 1162 100

5 340 352 3Ea & 104 1.087 1,1

B a3 2743 A B 132 a2 pEA

=SERVICESERVICHD =LOAD / CARGA = TIME ;7 TIEMPFD

Marmal e < 250

Heavy / Pesado > 65% > 25%
Abnormal Conditions

En condickones Anormales
Erepirmemental, Geogroahmal y Rikcky
Arrsharaabe, Grogrdhicai y Hirigoia

Sovire S SeeEro

< Dty Cycle limit
<100% < Limico Ciclo de Trabajo
Wireless Control Pulleys Country / Pals
Control inalambrico Poleas Argentina
PWF2IENB220V Sirgles ¥ multiples Chile
Lingle and multiple Colombia

=

Costa Rica

Mexsco

Peru

LSA

Rasies Al L

| Check for options [ Consulle por optiones

& MASHTEMANCE {Montha) /
MANTENIMIENTO froaiin)

B~12
38
1-3

MOMOPHASE [ MONOFASICO
2N =~ 240 S0Hz
220N ~ 240 S0H:
110 ~ 1 20 B0z
TI0W =1 30W &0HE
11 =130 G0Hz:
200 ~ 2y B0Hz
THW =1 ZW 60Hz
1A =1 20 GOHE




Especificaciones

Técnicas

g. Winche PWG1750
Lista de Partes PWG1750

r N° Descripcion

Ne Bescripcién

o

Ne 5escripci6n

1 Control de Mando 25 Tuerca 49 Plato Soporte Freno
2 Cordon Alimentacion 26 Golilla de presion 50 Espaciadores Freno
3 Caja Control 27 Eje Segunda 51 Manga del Freno

4 Motor 28 Piflon Segunda 52 Golilla

5 Chaveta 29 Rodamiento 53 Disco Freno

6 Baselado Motor 30 Seguros Segers 54 Prensa del Freno

7 Rodamiento 31 Golilla 55 Golilla

8 Manga Eje 32 Retén 56 Depresor del Freno
9 Tambor 33 Rodamiento 57 Placa Prta Freno
10 Cable IWRC 34 Eje 58 Eje Freno

11 Peso Gancho 35 Reductor 59 Resorte Freno

12 Gancho 36 Plato 60 Tuerca

13 Eje Tambor 37 GolillaPlana 61 Perno de Ajuste

14 Manga Eje 38 Golilla 62 Soporte Liberador

15 Seguro Segers

16 Rodamiento

17 Tapa Lubricacion
18 Base Lado Reductor

e g (g G i (e (e gy

39 Eje Primera
40 Pifion Primera
41 Rodamiento
42 Seguro Segers

N = = = =2 NNNNNNN= = @ @@ wWwwwwwww

63 Liberador electro Magnético
64 Pasador

65 Soporte Pasador

66 Soporte Pasador

19 Chasis 43 Golilla 67 Pasador

20 Retén de Aceite 44 Empaquetadura 68 Pasador

21 Rodamiento 45 Carcasa Reductor 69 Placa Coneccion
22 Camisa 46 Rodamiento 70 Placa Soporte
23 Chaveta 47 Tapa Reductor 71 Limitador

24 Plato 48 Retén 72 Cubierta Freno

T

-

.

—

@&\

T,

4
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Especificaciones

Técnicas

h. Winche PWK2900i

!
|

o
| o
i
i
¥
fl
1]
— (| —
& 1
N o MU
L e -— .m'_'—
Dimensione m mm § Dhrensiones en mm
Cade [ CHdigo PWEK2900{
Capaciny 151 Liyor: 6448 Ib
Capacidad 15 Capa: 2925 kg

Vialtagh: 220%/IBONLAIV/AB0V S0/60 Hz 3 Ph
alt e

Motor Power:

Potencia Motor ot

Application Liftirg & Pulling

Aplicackdn: \zaje y Arvastre

Total welght approw.: 292 I

Peso Totad apros:

S RA-W-410E T/ S 18Sx3E EIPS Fiber Core

| Aope Diamater 12 Inch
Maminal Strangth Bh S L
Ptge weight & FL 048 L
Luyer Ropeon Litingx  Speed
drum i LayerLb  fumin
1 ad R 34,9
2 o4 ETE 383
a 1ag 5337 43,8
L] =g 455 48,3
b T AT [
L] 40 Ane 473
¥ AFF 18T 81,8
] &N 33 8a.3

AA-W-415E T / Sx1 Bl EIFS Besl Cone

Rape Diamater B8 sk
- Haminal Btrargth ILTe4 Lb
|- | Fops walght = Ft 059 Lo

Laryer Rope on  Lifling x  Spaed
drumf  LayerLb  Tumin
1 a0 YT 349
2 L] SE53 A
-] 138 (4.2 44,7
L] 105 453 40.8
5 258 4958 54.5
L] 327 ATES 58,4

:. RA-W-410E 7 / Sx 1982 EIFS Sosl Cons

AR-W-4100 7/ x1@%x6 [P Alma de Flbm

Cabie 13,8 mm
Aneiabéneia Naminal 12001 Mg
Pkt cabie 2 8 0.7 Kg

Capn Mg x Cap. Kg. Welochded
Capa ® Copas  kSa‘min
1 Lb ) 2EES o8
2 E 258 iz.0
3 Fr] F3] 134
4 B4 110 (L
5 B4 1500 LA
L3 hos 1.7 1748
¥ 130 1 850 (L)
a 1] 1558 O

AR-W-410E T/ Sx1RBadd EFS Alma oe Acsnd

Cabls 14,2 mm
Resistencia Nominal 14675 My
- | Peso cabie x ki 09 Kg
Capa Misx  Cap. Kg Velocidsd
Capa W Capa  Masimin
| 12 FE-ro ] B0
2 ] 284 (FAl
a 4z 2 RN 138
4 L] 2087 154
& ™ 1,872 16,8
] ] el L]

AR-W-L10E 7/ Sx188cdl EFS Alma de Acem

Srancard ASME B30T P B0 ANSLAWS
Morma! P-A 106 7 1S02233
TWRC Ropa: %407 M

Cable RVRC a3 e = 150 m

Total Rarge. 482 1y

Alcance Maxinre: 147 m

Electramagnetic (o releaie, Double Disk dirgct an redicios
capacity =1259%

e libevackin Electremagnétics, Doble Disco dvecto al reducton
capachdad =125%

Electromagnetic to release, Double Disk direct on motor
capacity =1X5%

D libevacidn Electromagnietica, Dobies Disoo divecto al mator
capahdaed =13 5%

Warraniy:

1 Vipar bt Buchesct

2 Years Extended

10 Years Padts and Service Avallabiliy

Garantin;

1 Afe Inchiida,

2 Afos Extendida.

10 Adoes Disponitilidad de Repuesiion ¥ Serwicia

Control Fanel

Pupitre de mando
PR

Wireless Control

Control inalambrico
PWF21ET1B380V

" Rope Dinmater % inch Cabie 158 mm
" Hominal Strangin 0,192 L Aesistencia Hominat 1z Ky
- Mope weight = Pt o7z L | Peno cabie x ki 1,1 Kg
Lager Mopeon  Liftings  Sped Capa Misx  Cap. Kp. Velockdsd
drum il Layerlh  fimin Cupa K Cops  kSs‘mim
1 38 B 340 1 n 2405 10,8
| 2 kL] E5TE 40,3 2 ] 2529 123
3 126 a8 45,8 3 - 2327 14,0
4 178 4300 512 4 54 1580 11,1
] Zan a5 oa,7 5 ] 1798 17,3
[ - a7 oz, 8 62 1841 {11]
r B I 478 7 1na 1508 e
n 440 anm 7, ! 137 LET) 22

S SIRVICL/SERVICHD
Marmal

Heavy £ Pesado 65%

= MAMTEMANCE (Manthi) /
MANTENINSMTD (rass)

«TILE £ THMPO
< 250 6=12

> 25% 3-8

Abnormal Conditions

En
Sevele / Severo F

Controller

Controlador
VOFTIKWRFIPSS  Dynarmic Brakn
Frena dindmisa

l

lones Anosmalas
Gromgaghial g 8oy | ~3
M
« Duity Cyche limit
tLirvHe Cichs b Brabeaja

Country £ Pais TRIPHASE  TRIFASICO

Argentina 180V S0Hz

Chile I8N SOHz

Colombia 2300W80Hz [ 4490VE0Hz
Coata Rica ZIOVEOHE / 440VE0HE
Mexico 2H0VEGHz 4400 S0
Peru 220WE0HE / 440050H2
LiSA FINEOHZ [/ 4a0E0Hz
Resto Al 220VE0HE / A40ValHE

= Check for options / Consulte por opciones

winpureon Firderi s




Especificacion

Técnicas

h. Winche PWK2900i
Lista de Partes PWK2900i

N
r Ne Nombre N°  Nombre N° Nombre . |

1 M8X20 Perno hexagonal cilindrico 23 Piiidn 6006 46 Tuerca hexagonal

2 Cubierta protectora 24 Pifon planetario 47 Rodamiento de reduccion de caja de cambios
3 M12 Tuerca hexagonal 25 Golilla@ 25 48 Eje pitman

4 Disco principal 26 Marco planetario 49 Sello de aceite @ 85x155 @ 120X
5 Resorte @20x25 @2.6X 27 Anillos de bloqueo @ 25 50 Perno plano, en cruzy encastado
6 Disco suplente 28 Tuercaredonda M25 51 Planta de fijacion del cable

7 Disco de freno 29 Perno cilindrico hexagonal M10 x 140 52 Méddulo de cable

8 Disco de freno de acero 30 Almohadilla terminal del anillo 53 Pii6n 6021

9 Perno de doble extremo 31 @65 Golilladamping 54 Rodamiento del motor

10 Perno cilindrico hexagonal M10x30 32 Rodamiento 6206 55 Eje motor

11 Disco de soporte del freno 33 Pifidn planetario de dos niveles 56 Acople

12 Seguro Segers @34 34 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles 57 Chaveta

13 Perno cilindrico hexagonal 35 Eje planetario de dos niveles 58 MotorY132-4

14 Eje discos 36 Piiion 59 Perno hexagonal

15 Sello de aceite @55 x 8 @35X 37 Golilla gruesa 60 Gabinete eléctrico

16 Disco de rodamientos 38 Marco planetario de tres niveles 61 Cajade control

17 Rodamiento 39 @40 anillo elastico axial de humedecimiento 62 Cable de electricidad

18 Chaveta 40/43 Rodamiento 6008y 6017 63 Chasis

19 Eje triple 41 Carcasa estriado 64 Cable de acero con gancho
20 Pifién planetario 42 Sello de aceite 35x8 @55K
21 Anillo retenedor @55 44 Chaveta 22x80

22 Pifién planetario 45 Pifon interno segunda/tercera




Especificaciones

Técnicas

i. Winche PWK4300i

— T £ — T2
- ] ¥

RWAT0E T/ B W28 EIPS Fibor Gore A1 O T B BB EIPE Alma da Fibo
Frape Diaratar B8 Ineh [ 142 e
Marmiail Seeagih X2 Ly Trabengan Mol 14ETE Ky
Rops walght « P 0,54 Lis Py alsda w0 A0 ol Ky
Laysr Fopson Liflingx Spsed Cane Mizn  Cap. Kg Velocidsd
dram @ Layerih  fomin Caps  xCapa  MEmimis
1 &5 0545 % 1 Ll 4375 108
LT 1 I T 2 nr A48T W7 F £ 184t 121
3 a8 T 545 448 A ar 1Az 106
2 i | 4 s LE g AgA 4 Lil L0 181
W 1 B.106 B3 4 a? 2an 188
Code / Codigo PWHKA4300i " o hasaa s 5 i Th0 .0
r " Im w40 t 188 .34 W8
Capacity 15t byyer: SLE00 4 Lo 4908 -a L} 1 2218 na
E,.:pg:_‘ldid 1% Capa: :."Tl::u-r HR-W-4108 T /82108236 LIPS Siewl Cove AR08 T R EIPS Alma da Acero
S AN Ly — 4 Inch Cabl 10,8 me
Vlocidad : =5 1 e Marminal Strength T30 LB [T e —— 00T K
Vollage W Maps walght = F1 104 LB T 1.8 Ky
Wl Lyt Fope o Lifing s Speed Eaaa Misx Cap. Mg Velockisd
Motor Povwer, e dram il LayerLl  ffmin Caps  wCapa itwimin
FPotencia Motor ZHNFIBIVTAATN 460 S0/60 HE 3 Ph 1 a1 (1. 1 ] 12 4375 168
Application: Lifting & Pulling : “ﬁ :-‘:" “:I: *_'I f: :-ﬁ "‘-:
Aplicackia: Iz Arrastne L i - L e I
:El al welght appris.; 1 ?;oym . Eh qbies g ' 0 e 08
y : & a1 5528 aa & L &80T 185
Pesc Tatal apra: 550 hey . e T & o b v SR .
Standarct ASME B30.7 / B30.10 / ANSE-AWS
Horrma: D143 / AR-W-410E / 1503232 FIR-W-4100 T/ 821995036 DIP3 Sesl Com RA-W-A 150 7 ¢ bRl CIPS Alma de Acern
TWEL Rope DOTE" X G5 i Rope Dismetar &0 Inch Cabie 158 men
Cablke AVEC o4, mm x 200 m Haminal Gorengin 2 L Ao pantencas pmocal LLE=SR ]
Total Range: et i Faps waight « F1 072 Lo Peccmtezi L 1R
. 1 Layur Mopecn Lilingx  Sgsed Cans T vest
m:??c:;:mmw mup dram B Layerlb  mémin Capa  mCapa  hwimes
1 Yare bnchostod 1 49 [ 40 1 1% 4.7 o8
2 08 nasz %03 2 X2 e 123
2 Yurars Extersgod 3 i g 3 w2 Fe s
10 Years Pams and Service Avadlabiliny 4 253 BARA 811 4 T4 Fom7 A
Garantia; 8 Ees) B8 58,4 A - 2702 172
1 Aho Iinclulda. L] A Ba38 38 ] a 125 X 188
& Ainos Extencids, F o8 5.000 w2 ¥ i g ;05
a L] 2528 s a il 2ArE) =0

10 Aros Disponibilidad de Bepuesios ¥ Servicio
Brake Included:

Electromagrietic to rebeaze, Double Disk direct on rebuctor L [ i FAOI
capacity =125%

Freno incluido:

D libedacion Electromagnitics, Dobles Disco divecto al reductor N
capacidad =125% Pearrmial = G5 < J5%: =137
Eleciromagnietic (o rebease, Double Disk direct on motor
capacity =125%

Frang Incluido;

D libewacidn Eleciraamagritics, Doble Diico dvecs al mator
capaciclad =125%

Oypticnal Decoloration Brake:  Dymamic Braka

Freno desaceleracidn Opclonal:  Freno Dinameco

 MAINTENANCE {Monitb /

= SERVICL/SERVICSD =LONAD / CARLA SAHTENIRAINTO (manesd

. E5% 250 3=

Abnarrmal Condrtions
& En condiciones Anormales
AT grriphical ¥ Bhicky
A niated, Srogediicin y Miesgoal

Heawy f P

Severe / Severo

Optionals: A0, VS0, Encoder, Dynamic Brake. Motor Brake. < 100% : ':‘I':'rf'f'l:' ’ A S
O aned ErOQTATITANG &5 requUes oo e
O bl VOF, FLC, Dne ader, Fremno Bindmico, Fremno bMaotos
i"'ruururnnl.lunln eipeciales segun requdnmiientio,
Wireless Control Control Panel Controller Country f Pals TRIPHASE / TRIFASICO
Control inalambrico Pupitre de mando Controlador Argentina 380V 50H:
FWEZ1E1 R38OV IR YIIF | | EWAFIPSE Dryima Heakar Chile IOV S0OHE
F
e Colombia 220W60Hz / 440V60HE
Costa Rica FI0WEOHz f A40VEOHE
Mexico 2IOVEOHZ ¢ A40VE0HE
Peru 2IOVEOHE £ AADVEDHE
USA 2HIVBOHZ § 440VE0HE
Resto Al FF0VE0OHz £ 440VEa0HE

* Check for options £ Consulte por opclones

s el




Especificaciones

Técnicas

i. Winche PWK4300i
Lista de Partes PWK4300i

mombre N°  Nombre N°  Nombre . |
1 M8X20 Perno hexagonal cilindrico 23 Piidn 6006 46 Tuerca hexagonal
2 Cubierta protectora 24 Pifon planetario 47 Rodamiento de reduccion de caja de cambios
3 M12 Tuerca hexagonal 25 Golilla@ 25 48 Eje pitman
4 Disco principal 26 Marco planetario 49 Sello de aceite @ 85x155 @ 120X
5 Resorte @20x25 @2.6X 27 Anillos de bloqueo @ 25 50 Perno plano, en cruzy encastado
6 Disco suplente 28 Tuercaredonda M25 51 Planta de fijacion del cable
7 Disco de freno 29 Perno cilindrico hexagonal M10 x 140 52 Médulo de cable
8 Disco de freno de acero 30 Almohadilla terminal del anillo 53 Piién 6021
9 Perno de doble extremo 31 @65 Golilladamping 54 Rodamiento del motor
10 Perno cilindrico hexagonal M10x30 32 Rodamiento 6206 55 Eje motor
11 Disco de soporte del freno 33 Pifidn planetario de dos niveles 56 Acople
12 Seguro Segers @34 34 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles 57 Chaveta
13 Perno cilindrico hexagonal 35 Eje planetario de dos niveles 58 MotorY132-4
14 Eje discos 36 Piiion 59 Perno hexagonal
15 Sello de aceite @55 x 8 @35X 37 Golilla gruesa 60 Gabinete eléctrico
16 Disco de rodamientos 38 Marco planetario de tres niveles 61 Cajade control
17 Rodamiento 39 @40 anillo elastico axial de humedecimiento 62 Cable de electricidad
18 Chaveta 40/43 Rodamiento 6008y 6017 63 Chasis
19 Eje triple 41 Carcasa estriado 64 Cable de acero con gancho
20 Pifién planetario 42 Sello de aceite 35x8 @55K
21 Anillo retenedor @55 44 Chaveta 22x80
22 Pifién planetario 45 Pifon interno segunda/tercera




Especificaciones

Técnicas

j. Winche PWG7700

" oo
iy F
B s s
1 PRI AT
[ |
i o B SR | I
i
iz I
i |
!
-
| a i w0 |
W ¥ = .
= v}
11 | 1
- | |
S |
- 18I0 .
P-4 108 T/ ) B B Pt Core B P-4 1 O T e W BIPE Alrs de Piles
Piope Diserainr ] Catin 22,3 mm
hicarmal Arenmh TEAT Lb | Psinsearis Mowsinad 193 Kg
| Pops weight = P 142 L Pows cablo 3 MY 21 Kg
] Loy Ropson  Litings  Spesd [ Mesw  Cap Kg Velockded
e A Leyes L TUmin Capa 2 Cepa  Mimrein
1 e e 3.3 1 25 7,00 10,4
i 2 ¥y 13,848 70 2 B B e
Dimensions in mm / Dimansiones an mm 3 i e e 3 Al gy ey
| 4 a0 11 BAa ara # i & A L8
5 530 10 T 523 = ol e 158
L] are pr S8 & 05 A ek 174
7 [+ 173 81,7 7 o=y 4128 1
Code / Codigo PWGT700 | W10 T/ Sa1 BB EIFS Siesl Core {CW-S10E T/ a1 RIS EIFS Alma de Aoers
= el ] iZanta 180 mm
Capacity 181 Layer 16,975 i . , " iy Pt . 2ma Kg
Capacidad 1+ Cape: 7.0 kg Fusagoe: wopbinit  F1 104 Lin | Posn catile & b 15 K
Spend; 33 = &1 fimin Ly Hopson Liflingx  Spess Capa MEw s Cap Kg Velotidad
Velacidad 1 = 48 mwimiin dremf Layw L Tmin Capa  =Csps  Mawwsin
ot IOV BN GO BOON 1 i 18w E~E] A 1 2% . o
Violtaje: SOMBOHE APhase & P 1w ara 0 2 = sz ita
Bt Power 3 24 13639 413 3 " T ey
20 Hp + ABS 2408 and - B mRsT 128
Potercia Moto s o
Applieaticn: Liftirsgg & Pullir g o o L M e P
PP i it (] TS 105 (51 L] ] ATTE .3
Aplicacida lzaje y Arvastie r i TR 578 T 21 P VA
Total wekght appe o 2545 1y ] 10 FRE ] 7 [ ] -] FRFT] T
Pesa Total apras: 1.200 hy

Standard ASME B30T ¢ N0, 10 5 ANSI-ANS
Morrma; EN43 7 RS- A10E /1502232
TWRC Reopr AT A" x B30 it

Cabie RVEL @322 mam W 750 m

Toral Range: rATAN

Alcance Wbz 240 m

Warranty

1 Yraer bnec Buicligecd,

& Yoars Dxtended

10 Years Pass and Service Availability

Ciaraiytiag

1 A Inchulds,

2 Afos Extendids

10 A Dispenibilidad de Repusitos y Servicia

Hroke Includesd

Electiomagnetic (o rebease, Doulske Disk direct on reducion
capacity =1 215%

Freno inchiida;

D libevacion Eleciromagniics, Doble Disco divecto al reductor
capacicad =125%

Brake Included

Electrarmagineti to rebeaie, Double Dhak direet oo Motor
capacity >125%

Freno Incluido

D libevacitn Eleciramagnitics, Dable Diseo directo sl matar
capacidad =125%

Optionals: ASD, VS0, Encoder, Dynamic Brake, Motos Brake,
eoeling antl progpRmmang s reue

Opcionales: VOF, PLE. Encoder, Freno Dendmico, Freno Motos,
Programaciones especiales segiin requedimiento,

Contral Panel
Pupitre de mando
AT

Wireless Control

Control inaldmbrico
(ST

ERTA LS

FR-W-4100 7 M a1 Bficid BIPS Stesl Cove
Fuigee Chimsrartinr B inah

- PE-W-AA0E T x9S DIFS Alma de Acero
- Cali 188

Hoermal Strangih 40182 Lb | Peaisteccia Seminal 1L Kg
Poapss wealgivl w F1 0rE Ly Posn oabie 5 hin 1.1 Kp
Lo Mopeon  Liftingx  Speesd Cipa WEna  Gep Kgo Velockdad
o B ey by Toa ag=i wCEps MR
1 e T me X 1 2& 7. 700 10,8
& Tk 16 a3 A 1 = T 0T LR
3 E 14007 B 11 3 nr [+ 22
i B RES axa & Ly & i 2z
s o 12453 L s N kT a2
] arz 11280 Bk L] el £ W
v 1058 VOusT 528 r 33 arm 183
& 1.807 FY* 0.0 L] W AaEE 7a
L] 1487 i LF u il A (x
] 1. anay aan ¥ Lk A0ty A
= MARKTEMANEL (Momihs) ¢
= SEEVICEASEAVICIO SLOAD 7 CARGA = TIME ¢ TIEWPD MANTENIMIDHTO {rsses)
Mormal = 65% < 258 &-=12
Haawy f Pesado « G55 250 3 = &
Abnormmal Condltions
En condiciones Anormales
Fenm—_ o Ervirnnmencai. Gaengraphical y Hipcky Y=
¥ s Ambienfaler, Grogrdficas y Berigoum
- < Dty Cycha limbt
; 0
c 0% < | Bmiitis Caghes cln Trtuapin

Controller

Controlador
VOF 1TKWRFIPSG.  Dynamic Brake
Frona dindmics

3 '
19,

Country F Pads TREPHASE / TRIFASICO

Argentina A SO

Chila 380 SDHz

Colombia 220VE0HE / 440050z
Costa Rica 2200WG0Hz |/ 440V G0HE
Mexico 2A0VE0HE / 440VE0HEZ
Paru 2200VEOHz 440V E0HE
LISA 2200VE0HE [/ AN G0HE
Resto Al 220060Hz [/ 440V e0HE

= Check for options £ Condulie por opciones

Jior e Binke




j. Winche PWG7700
Lista de Partes PWG7700

Ne escripcion

1
2
3
4
5
6
7
8

]

10

1

12
13
14
15
16
17
18
19
20

2

1

-

M8X20 Perno hexagonal cilindrico
Cubierta protectora

M12 Tuerca hexagonal
Disco principal

Resorte 320x25 92.6X
Disco suplente

Disco de freno

Disco de freno de acero
Perno de doble extremo
Perno cilindrico hexagonal M10x30
Disco de soporte del freno
Seguro Segers 34

Perno cilindrico hexagonal
Eje discos

Sello de aceite 655x8 835
Disco de rodamientos
Rodamiento

Chaveta

Eje triple

Pifén planetario

Anillo retenedor 55

Especificaciones

Técnicas

escripcion

22 Pifidn planetario

23 Pifidn 6006

24 Pifidn planetario

25 Golilla 825

26 Marco planetario

27 Anillos de bloqueo 825

28 Tuerca redonda M25

29 Perno cilindrico hexagonal M10 x 140
30 Almohadilla terminal del anillo

31 865 Golilla dumping

32 Rodamiento 6206

33 Piiion planetario de dos niveles

34 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles
35 Eje planetario de dos niveles

36 Pifidn

37 Golilla gruesa

38 Marco planetario de tres niveles

39 240 anillo elastico axial de humedecimiento
40 Rodamiento 6008y 6017

41 Carcasa estriado

42 Sello de aceite 35x8 955K

escripcion

43 Rodamiento 6008y 6017

44 Chaveta 22x80

45 Piidn interno segunda/tercera
46 Tuerca hexagonal

47 Rodamiento de reduccion de caja de cambios
48 Eje pitman

49 Sello de aceite 85x155 8120
50 Perno plano, en cruzy encastado
51 Planta de fijacion del cable

52 Modulo de cable

53 Pifdén 6021

54 Rodamiento del motor

55 Eje motor

56 Acople

57 Chaveta

58 MotorY132-4

59 Perno hexagonal

60 Gabinete eléctrico

61 Caja de control

62 Cable de electricidad

63 Chasis

64 Cable de acero con gancho




Especificaciones

Tecnicas

k. Winche PWK12600

i a =
===
M = .
L hy,  ————
b v 1

R A O T 51 e 2 B Pier Dore
IRt

o 118 ek Catde N m-
trpmm 1BSATT Lo Tegiptanis ST [T
e ——— 243 LE [ ———— 38 g
Ly Fopson Lifoge Bl Caps Miw e G g Velidad
drun S Laye il P Cups  uCoapa  Mnbmic
- 2400 - ] ) FTMA 2 1 = 12 858 21
a L T @ - wam o
_T_f,J‘.—ﬂ“ 3 A3 BREST AT 3 132 .50 3
— = B s 8 maTe e 4 L wam wa
_|| ‘gl il & s e L T » 23 [T 133
I
I | A S R B Sieet Coie P A T ) W P Al g Adern
A L oo Dlarrier ] Gty W
:—| Sheem BT 188783 Lo Fbrkratareia ST PO ™
8 %

. : i Mis s Ces Ep Velesded
Dimensions in mm / Dimeansionas en mm e pior-4
1 - 13 "1
L3 (-~ mars e
3 182 weed 68
i = ™ T
1 a2 T s
Code f Codigo PWK12600 H el
T e FELt ] "y
Capsacity 181 layer 27 500 1k
el e e e rep—
Capacidad 15 Capa 106 ki Comie BE nm
S B~ 43 1t e B e
Vabacidad: 9= 13 mimin o ——— 24 ®g
3 T i miacidad
Valtage SROVIAACV GOV S0/64 Hr 3P hx e et oo
Vol taje: ¥ i - 12 B %
Moo Power [em— 3 8 T ST, -~ R
Potencia Motor 3 ¥ s 10,5
Mg ation Liting & Pusling ! et b1 - Ty
Aplkcackin: Izaje y Arrastre . 13m WA a8 o anyy e
AT Ry i 1/4" = B20 R 7 IR WTEI 443 ¥ i s
Cable WS a1, T man x 250 m L AL L] i Ll L] LR

Tatal welght apgoe. 500 B RO T B EIPE Steet Care P P /) S IR s e Acarn
Poso Total aprox: 2000 kg P el Fanie EH
Srancdard: ASME B30.7 7/ B30,10 ¢/ ANSIAWS m;“ﬁ‘ “0’.:; IL-: """““':"":“"‘“
2 - Ll © ]
harma D143/ RR-W-110E £ 102232 . e L L g —
WaiTanty: drum®  Layer b  fomin g
1 ¥ear Included. 1} 0 T - 08 "‘ ?':I
2 Wiears Externdocd. - e ., Ty
10 Years Parts and Senvice Availabilny 4 1A e M & a1
Garantis s 1480 EIaeT a6 e sz
5 o mEE M . s
1 A int luida - L b =
2 Adu Extennciida, 5 Fang PRRNT a5 @ L] e
10 Afos Disponibilidad de RBepuestos ¥ Servicko. 3 Tz o &8 e arg
Brake Included: L B M s L ™
Electromagnetis 1o release, Dovble Disk direct on redasctor
capacity =125%
fiomrics Kreadc: * MAINTEHARCE (Monisa) ¢
4 . . =SERVICES SERVICID SLOAD £ CARGE = TIME ¢ TIEMPD MANTEHIMIENTD (messs)
[ lbsmracidn Eldctramagndtica. Doble Divco dirgcto al rechsctor
capacidad =125 : ke BT 3
BER Ml Mormal 650 250 &=12
Llectromagnetic o relesse, Double Disk direct on maotor . L
capacity =115 Hisansy / Peesado > 65% > 25 3-6
Freno ncluido:
D HEperacidtn Eledtremagnitica, Dobvle [HsCo directo al mono: Abnormal Conditions
capacidad =125% En condiciones Anarmales
Oprianal Decelsration Brake: Crpriambe Brakie SaEvTE f S Envkonmennol Geopragnhiood ¥ Riscly 1 =3
Freno desaceleracion Opckonal: — Freno Dinamico Ampenéaies. Grogrifcas ¥ Resgorn
Diptionali: ASD, VSO, Evccded, Dynamibe Brake, Motos Brake, = 100% Dty Cyebe Ermie
coxding and programaning a3 request Lirnite Chcho el Trabajo
Dpcignales: VIOF, PLC, Encadar, Freno Dindmica, Frsne Motor,
Programacionss cspeciales segin requenmiento
Controller
(& E Prad TRIPHA ! IFASICO
Wireless Control Control Panel Controlador cuaryr Fty HIPRALE S TRIRUBCE
- " i £ Argantina 2800 50H=z
Control inalambrico Pupitre de mando . % i
PWF21E 18280V PWERZ VOFIOKWAFIPGSE  Dynarmic Brake Chile 380V SOHz
Frena dir Colombis 220VE0HE J 440VE0HE
Costa Rica Z220WE0HZ £ 440V E0HT
Mexico 220V60HE / 440V EDHE
: Peru 220VE0HE S AAIVE0HE
; LISA, 220VBOHE [ 44IVE0HE
Aesto AL, 2200WE0Hz £ 440V L0HE
= Chieck for options / Consulte por apciomnas
; [




k. Winche PWK12600

Lista de Partes PWK12600

Especificaciones

Técnicas

ﬁ“ Descripcion Q N° Descripcion Q N° Descripcion Q
1 Motor Jaula de ardilla con freno incorporado 1 24 Rodamiento 1 47 Disco de rodamiento 1
2 Manga 1 25 Seguro Segers 1 48 Perno cilindrico hexagonal 8
3 Base Portante lado motor 1 26 Plato 2do nivel 1 49 Cubo cilindrico discos de freno 1
4 Barra 4 27 Golilla plana 3 50 Seguro Segers 1
5 Rodamiento 1 28 Pinon planetario 2do nivel 3 51 Disco de freno 2
6 Rodamiento 2 29 Rodamiento 3 52 Perno doble fin 4
7 Seguro Segers 2 30 Seguro Segers 3 53 Plato freno 1
8 Tambor 1 31 Eje planetario 2do nivel 3 54 Prensa freno 1
9 Perno hexagonal 2 32 Plato 2do nivel menor 1 55 Resortes freno 4
10 Seguro cable 1 33 Eje 1er nivel 1 56 Bobina freno 1
11 Eje Transmision 1 34 Chaveta 57 Tuerca 12
12 Base portante lado reductor 1 35 Rodamiento 1 58 Tapa freno 1
13 Retén 1 36 Retén 1 59 Golilla presion 4
14 Rodamiento 1 37 Golilla plana 3 60 Perno hexagonal 4
15 Chaveta 2 38 Pindn 3 61 Etiqueta 1
16 Plato 3er nivel 1 39 Rodamiento 3 62 Perno fijacion chasis 8
17 Tuercaredonda 9 40 Seguro Segers 3 63 Golillabarra 8
18 Golilla plana 3 41 Eje planetario 1er nivel 3 64 Perno barra 8
19 Rodamiento 3 42 Planetario 2do y 3er nivel 1 65 Chasis 1
20 Piion 3er nivel 3 43 Plato terminal 1 66 Golilla fijacion chasis 8
21 Seguro Segers 3 44 Golilla presion 20 67 Tuerca fijacion chasis 8
22 Eje planetario 3er nivel 3 45 Perno cilindrico hexagonal 12
23 Junta estriada 1 46 Planetario 1er nivel 1




Especificaciones

Técnicas

l. Winche PWK21000

Code f Codigo

Capacity 141 layer:
Capachdasd 19 Cagsa:
Speed:

Velocidad

Voltage:

Woltage:

Mator Power
Potencis Motor
Application
Aplicacidn

Tovtal weight appros. :
Prso Toral apros:
Starsdarc:

Morma:

IWRE Rospsst:

Cable MR
Warranty:

1 Year Inchocled

2 Yeard Extendad,

PWK2Z1000

46,297

5= 11 mdmin

BROV/S0NTAA0N SO0E0 Hr 2Ph

B0 ki

Lifting & Pulling

Izafe y Asrastre

BED

3000 kg

ASME B30.7 / BEL10 S ANSE-AWS
D143 F RR-W-410E / F502 232

al 104" x 830 i

31,7 minz 250 m

10 Years Parts and Secvice Availabiby

Garaniia:
1 Afo Incluida
2 Arios Extendicda.

10 Adbos Disponibllidad die Repuestos y Serviclo,

Brake Included

Ebectromagnetic to release, Double Disk direct on reduscror

capacity »125%
Fee Cluido:

D Bllser acidn Electiomagniética, Dobde Disco directo al rediucios

capacidad =125%
Eraka Il

Elctromagretic ta foleate, Doiable Dtk dinget cn ristos

capacity =125%
Frena incluido:

AR-W-410E 7/ 6x12%x26 EIPS Fiber Core

Fagur Diamotor 1 1M Ingh
Maominal Strangth 135977 Lb
| Rape weight x Ft 2,53 L

Layer Rope on  Liingx Speed
drumft LayerLb M/min

1 130 A5.25T 24,7
2 ara 41468 aTs
k) 434 ar.s48 304
L] o] 4207 3
5 THD 31.581 36,1

RA-W-S10E 7/ 618620 EIPS Sl Core
- Rope Diamator 1 Imgh
Maminal Sirength 100782 Lb
- | Rape walght & Pt 1,08 Lk
Lanyer Ropson  Liftingx  Speed
drum ft  Layeritb Pmin

1180 31588 2
1. 440 29878 5

1 182 48297 24.7
2 38 42344 ar0
3 30 504 283
4 Tar 36169 ELE
-] @50 23710 339
-]

F

=SCRVICESSERVICIO =LOAD / CARGA

- Dimensians in mm /
Dimensiones &n mm

- | — L
1
i

1]

otd.

AR-W-410E 7 / Ex1WBx26 EIFS Alma de Fibra

Cable 31,7 mm
Reaistoncia Mominal 57142 Kg
Peso cable x Mt 359 Kg
Capa [ Cap. Kg. Vedocidad
Capn xCapa Mis‘min
1 38 21000 L]
2 B4 18 800 8.4
- 3 = 17.032 8.3
4 185 15,541 101
5 243 14325 .0

AR-W-4108 7/ 621 %8x8 EIFS Alma do Acera

Cable 25,4 mem
Realsioncia MNominal 45714 Kg
| Pena cable = M1 2.8 Kg
Capa Mizx  Cap.Kg. Velocidad
Capn  xCaps Masimin

49 21.000 7.5

1

- 2 lee] 19207 a2z
3 162 17.630 a5
4 2T 16,408 9.8
§ e 15.291 103
a8 365 1458 1m0
7 442 13481 11,7

= MAINTENANCE (Months) 7

= TIME / TIEMPO BANTIHIMIENTO {maget)

D Blaer aciden Electrmmagiitica. Dobile Disoo directo al mator
capacidad =1235%

Crptional Decelerstion Brake; Crhrnaamic Brake

Freno desacederackin Opcional:  Freno Dindmico
Opthonals: ASDL VED, Encoder, Dynamic Brake, Motor Brake,
coding and programming as request.

Opcionales: VOF, FLC Encodor, Freno Dindméco, Freno Maror,
FProgramaciones cxpechebes segin requerimienio.

Contral Panel

Pupitre de mando
PWIR:

Wireless Control

Control inalambrico
FWF21EVE3R0Y

Normal < 655 < 5% 612

Heavy / Pesado B5%% = 25% 1-~6
Abnormal Conditions
En condiciones Anormales

Severe | Sovero EnironiTbyial. Greogn Miacky 13
Ambrermtoies, Geoghioos y Resgotod

Controller
Contralador

Country / Pals TRIPHASE / TRIFASICO

WOF I P EWHFIPGE Drynmarmic Brake Argentina 380V SOHz
Freno dindmico Chile 380V SOMz

Colombda 22OVE0HE ¢ 340VE0DHE

Costa Rica 220VEOHE ¢ A40VE0HE

Mexico 220VE0HE / 440VG0HT

Peru 220VG0HE ¢ 440VEOHE

LISA 2HNVGOHZ / 440VEOH:z

Resto Al F2OVEOHE ¢ 4400V G0HE

* Check for options / Consulte por opclones




Especificaciones

Técnicas

LISTA DE PIEZAS

ITEM _|PIEZA
1 Motor de induccién
2 Manga
3 Rodamiento del motor
4 Eje Pitman
5 Rodamiento
6 Rodamiento
7 Seguro seger
8 Tambor
9 Perno hexagonalinterno
10 |Mddulo de cable
11 Eje Motor
12 Rodamiento de reducciéon de caja de cambios
13 |Sello de aceite
14 |Rodamiento
15 |Chaveta
16 Marco planetario de tres niveles
17 ___|Tuercaredonda
18 Golilla |
19 |[Rodamiento
20 Pifion
21 Seguro seger
22 Eje planetario de tres niveles
23 |Carcasa estriado
24 Rodamiento
25 |Anillo elastico axial
26 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles
27 Golilla Il
28 Pifon planetario de dos niveles
29 Eje planetario de dos niveles
30 |Rodamiento
31 Seguro seger
32 Marco planetario dos niveles
33 |Ee triple
34 Chaveta
35 _|Rodamiento
36 |Sello de aceite
37 Golilla Il
38 Marco planetario
39 Rodamiento
40  [Seguro seger
41 Pifon planetario
42 |Pinon interno segunda/tercera
43 Almohadilla terminal del anillo
44 |Golilla de presion
45 Perno cilindrico hexagonal
46 Pifon planetario
47 |Disco de rodamiento
48 Perno cilindrico hexagonal
49 Anclaje disco de fibra
50 |Anillo elastico axial
51 Disco de freno
52 |Perno de doble extremo
53 |Disco de freno de acero
54 Disco suplente’
55 [Resorte
56 Disco principal
57 [Tuerca hexagonal
58  |Cubierta protectora
59 Golilla de presion
[ Perno cilindrico hexagonal
61 Etiqueta
62 Perno Hexagonal
63 |Golilla de presion
64 Perno
65 |Chasis
66 |Golilla de presidon
67 [Tuerca hexagonal




Especificaciones

m. Winche PWK21000XL

> 1400 -

B —=

- 2970 -

Code / Codigo PWK21000XL -
Capacity: 28660 I
Capacidad: 13000 kg
S 24.F - 38 7 FtYmin
:"'T“"“_”” 7:5=11.8 minin Dimensions in mm / Dimensicnes an mm
g IBOV/S0V/ S0V 50460 He 3Ph
Woltaje:
Muotor Poswser 30 KW
Potencla Motorn
:fi::;:l.:ﬁ: ::':3 :::'_"_:‘3' | RR-W-S10E 7 / Bx1W6x25 EIPS Fiber Caore RR-W-S10E 7 / Ex1WBx26 EIPS Alma da Fibrn
Total wekght appros. ; 73751 | Mops Diarmaler 7% Inch by 29,2 mm
Pt Total apeas: 3300 kg - Rominal Strength TT.58T7 Lb Rosintencia Hominal 35,193 Kg
S ASME BI0.7 ¢ B30.10 F ANSIAWS Fiape weight x Ft 1,42 Lb | Pesa cable x Mt 2.1 Kg
Nerma: D143/ RR-W-410E / 1502252 Layer Aopeon Liftingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
dram il LayerLb  fimin Capa xCapa  Mis‘min
IWIRC Fergie aliE" = 326081 ] a2 45257 o487 1 -] 21,000 7.5
Cabde MVRC @22 mum . D000 m z 8448 42 BOS 6.7 2 198 ig418 a1
3 1.012 28,803 - B a 30 18.054 ar
Warranty: 4 1401 37104 30,7 4 427 16.671 a4
; :"-" IEMTN 5 1818 Mpo8 227 & 553 15,833 10,0
cars Lo 4
& 2254 328E3 BT i BAT 14818 108
10 ¥ears Pars snd Sendaon Avallabalicy 7 2718 A1 08 a7 T 2 14,050 "2
Garaniia: . " ' a k
1 ARG intiulda, B 209 29,468 - 8 ara 13,556 1,8

2 Ao Extendica.

10 Anos Disponibidad di Repuestos y Serviclo

Brake Included:

Ebectromagnetic 1o eelease. Double Disk ditect on redecno:

§ capagity w1 25% & MAINTENARCE (Meatha] &

F Wsichr *SERYICESERYICHD =LOAD S CARGA = TIME # THEMIPOQ MANTERIMIENTD [mases)
T inch
D liberacide Electromagnética, Doble Disco directo al reduacton Noermal = B5% = 250 Em 1P
capacidad =1 2%%
Brake inchisded: . i . - - i
Ebectromagnetic 1o release. Double Disk direct on mobot Heavy / Pesado > 0% = 25% I~6
capacity =125% -
B Rk Abnarmal Conditions
D ibseracidn Electromagnética, Dolale Disco directo al motor En CDI‘Id"‘IiC!':E‘S Anormales ?
capadidad =125% Sovere [ Sevaro pinsici g hro;.'.:'{#ll'fﬂ!h.,'.”w 1~-3
Optianal Decoleration Brake [rpnamic Brake Ambwentaics, Geogrdfhoas § Ricsgosas
Frena desaceleatidn Dpcional Frena DinArmaos < 100% < Dty Cycle limilt
Dptonals: ASD, VED, Encoder, Dynames Brake, Motor Brake, ) < lLimite Ciclo de Trabajo
coding and programming as nequest.
Dpcionales: VOF, PLE, Encoder. Freno Dindrmico, Freno Motor.
Programaciongs especlales segun requetimismo.
. Country / Pais TRIPHASE 7 TRIFASHCD
Wireless Control Cantrol Panel Controller — SRR
" : " " rgentinag x
Control inalambrico Fupitre de mando Controlador Chile 280V DMz
PWFRIETBIBOY P ERZ VDFI7KWRFIPGG Drymamic Brake .
Fréno dindmaca Calamila 220VG0HE ¢ 440VE0Hz
Costa Rica 220VEOHE: [/ A40VEDHE
Moo 2200MB0HE ¢ 440VE0HZ
Peru 220060HE ¢ 440VE0HE
-~ LU5A Z20VEOHE ¢ 440VEDHZ
Resto AL, Z20VE0HE 7 440VE0Hz
* Check for aptions / Consulte por opciones
¢ -
i Wrugger s By




Especificaciones

Técnicas

LISTA DE PIEZAS

ITEM _|PIEZA
1 Motor de induccién
2 Manga
3 Rodamiento del motor
4 Eje Pitman
5 Rodamiento
6 Rodamiento
7 Seguro seger
8 Tambor
9 Perno hexagonal inferno
10 [Mddulo de cable
11 Eje Motor
12 Rodamiento de reduccidon de caja de cambios
13 |Sello de aceite
14 |Rodamiento
15 |Chaveta
16 Marco planetario de tres niveles
17 |Tuerca redonda
18 Golilla |
19 |[Rodamiento
20 Pifion
21 Seguro seger
22  |Ee planetario de fres niveles
23 |Carcasa estriado
24  |Rodamiento
25 ___|Anillo elastico axial
26 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles
27 __|Golilla li
28 Pifon planetario de dos niveles
29 Eje planetario de dos niveles
30 |Rodamiento
31 Seguro seger
32 Marco planetario dos niveles
33 Eje triple
34 |Chaveta
35 _|Rodamiento
36 __|Sello de aceite
37 Golilla Il
38 Marco planetario
39 |Rodamiento
40 Seguro seger
41 Pifon planetario
42 Pifon inferno segunda/fercera
43 |Aimohadilla terminal del anillo
44 |Golilla de presion
45 Perno cilindrico hexagonal
46 Pinon planetfario
47 Disco de rodamiento
48 Perno cilindrico hexagonal
49 Anclaje disco de fibra
50 |Anillo elastico axial
51 Disco de freno
52 |Perno de doble extremo
53 _|Disco de freno de acero
54 Disco suplente
55 Resorte
56 Disco principal
57 Tuerca hexagonal
58 Cubierta protectora
59 Golilla de presion
60 |Pemno cilindrico hexagonal
61 Etiqueta
62 |Perno Hexagonal
63 |Golilla de presidon
64 |Permno
65 |Chasis
66 |Golilla de presion
67 [Tuerca hexagonal




n. Winche PWG23700

Especificaciones

Técnicas

AR-W-S10E 7/ 2188228 EIPS Fibor Core

AR-W-410E 7 / 82 198x38 EIPS Alma de Fibra

Rope Deameter 114 nch Cable T mm
Nominal Strength 142178 Lb Rosistencia Nominal 4,400 Kg
Rope weight = F1 263 Lb Poso cable x M 3.8 Kg
Layar Repe on  Litingx  Speod Capa Mg x Cap. Kg. Valocidad
drumft  Layerlb fuimin Capa xCapa  Mia‘min
1 1 o 52 250 2.3 1 x F0.700 6.5
i 2 24 A8, 228 2406 2 L 20814 T8
.l { ¥ 3 345 F.B85 278 3 105 16 0&2 &5
[ 4 481 35,841 ne 4 150 18,167 8.5
] 852 - A 4 138 14878 10.5
e | e 1040 ] & asa 0. 408 Lol ] L 253 13D 11,8
| E ] AA-W-H10E 7/ §210%x26 EIPS Steel Core AR-W-410E T/ 8x19%x26 EIPS Alma de Acerc
]_ _| L -Tnad Aope Diamater 138 knch Cable 5.0 mm
| % yio0 Haminal Sirength 105087 Lb Posistencia Hominal .E Kg
Aope welght = M 343 Lb Paso cable x Mt 8.2 Kg
"o | Layor Rope on  Litingx  Spead Capa Mizx Cap. Kg. Velooidad
' drumft  LayerLb  fufmin Capn  xCapa  Miafmin
! 1 =0 £2.280 21,3 1 L 22,700 &5
|l 1t B e e 2 196 s 248 2 B o T
i N I e 3 37 wmsos  ms 3 A L
—H ! f T 4 a5 mMm0 X2 4 138 1864 &4
B (] X.580 A 5 184 LL R =T k]
] T2 28128 35 L} 235 12,758 120
AA-W-S10E 7 / 6x10%x26 EIPS Steal Cor AR-W-410E 7/ 8x19%x3 EIPS Alma de Acero
Aope Diameter 1 nch Cable 254 mm
Hominal Strength 100.782 Lb Fesistencla Nominal 45,714 Kg
Aope welght x Fi 188 Lb Paso cable x W1 2.8 Kg
Layar Rope on  Lifting x Speod Capa s x Cap. Kg. Velocidad
drumft LayorLh fomin Capa x Capa  Mts'‘min
Dimenseons n mm S Dmensones an mm ] 124 B2 SR0 ;A 1 a8 23 700 BE
- i ' I 2 264 46 406 28 2 EQ 21.077 7Aa
3 218 471 B30 Faih.] 3 128 18.578 Bl
Code f Codigo PWG23700 bl 589 38,045 =2 4 180 17.257 8o
5 ¥ra 34883 .8 5 236 15823 8.7
Capacity 151 layer s2.25010b & arr 25 ST 34E [} 2398 14 605 105
Capacidad 1= Capa: 23700 kg 7 1184  pagIE a1 7 364 13,568 1.3
::P'I"'”-I : 2 'f 'r’l‘-'--" FLAmin 8 1426 Zrom 388 8 435 12 5 12,1
wlo ida B.5 = 11,5 i mbn e
Vohiage: ROV A0V A SON S A0V SO0 k: 1.674 o181 424 § 510 11.878 123
Vadaje SONG0HE 3Phace
Motor Power: 40P
Cotanciy Motk Jokn = WA N TERANCE (Manibn /
:m&"' :‘:;:13 ::;II":_'; = SERVICE/SERAVICID SLOAD ¢ CARGE = TIME § TIEMPO w.N'rrn.ulrm'rm:'mnn}
Tatal welght apgeoa. S.6a87 Ik i -
Pt ot At st Normal < 65% < 25% 6= 12
Standard: ASMIE BE0.7 / 830,10 ARNSE ANV
Mioama: D143/ RRAW-E1 58 1503233 Heawy ! Pesado = 5% > 255 =8
WRL Rope: ol 154" x 820t
Cabis WRC B31,7 mmx 250 m Abnormal Conditions
Total Range: BOO T & En condiciones Anormabes
P T T oy Py A o . Frivirosrimser e, dipcgraphb o p i ky
'ﬂ::fr.:':'f.‘ i % Severe / Severo Amiventnies, G r-_,:‘.S:JvII:'.i rﬂ‘.l"'\-:]H:If e
1 Vear nclsded, o« Dulty Cvche Em
2 Yoars Extended < 1004 . F:'::fr.-. .,-n,-“r-.ﬂ-.;_-
10 Years Pasms and Service Avallabiliny
Sarantia
1 Afa Inch
2 Ao Extendida
10 Anos Disponibiidad de Repuestos y Servicio Wireless Control Control Panel Controller
Hrake Included: 2 i E ‘
Elararmac R 1= pebadse; Do Bie DIk JRmcE i Reshictor Control inalambrico Pupitre de mando Controlador

PWERZ WOIF 1 EEWRFIPGS Dymanic Brake

Freno dindmico

capacity >125% PWFI1E1B380V
Frona Incluides:

D liberackin Electromagnistica, Doble Disco directo al reducion
capacidad >125%

Brake Included

Electromagnetic to release, Double Disk direct on Matos
capacity =125%

Frena Incluido:

D libirachin Elsctramagrienca, Dolsle Disoo dinscio al mstos
capacidad >125%

Opthonals: ASD, VS0, Encoder, Dynamec Brake, Motor Brake,
cocding Arsd Programiming as request

Opcionales: VOF, PLC, Encoder, Frano Dindmaco, Frano Matar,
Programacionts sspacialis seguin requsdmisne. radgars 1




Especificaciones

Técnicas

n. Winche PWG23700
Lista de Partes PWG23700







